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TRANSEORMA ROTACAO DO
MOTOR EM TRANSLACAO

TRANSFORMA TRANSLACAO DO TRANSFORMA ROTACAO DO
ATUADOR EM ROTAGCAO IMIOTOR EM ROTACAO



&

EESC - USP
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Analise de Posicao

{LO — L,cos0, —Licosf, =0

LZ Sin92 — Ll Sin91 =0

OBS.: cada mecanismo vai ter uma equag¢ao de posi¢ao



Analise de Posicao

Determina-se 6,
L, sin 6, em funcao do

Lo — L, cos8, angulo de

entrada 6,

tanf; =

Determina-se L1 em
funcao do angulo de
entrada 6, e do angulo 64




Analise de Posicao

. L2 S.in 02

tan 6, =

LO - Lz COS 02 |




Analise de Posicao
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Duvidas 222







