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Por que estudar Mecanismos?

forças estáticas 
e dinâmicas

ANÁLISE 
ESTÁTICA E 
DINÂMICA

movimento sem 
forças

ANÁLISE 
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ANÁLISE DE 
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PROJETO



Máquina

Mecanismo

Conjunto de peças conectadas por juntas, onde o 

movimento de umas das peças encadeia o movimento 

das demais.

Sistema de elementos e mecanismos montados para 

executar uma determinada função (atividade)

O que é um Mecanismo?

Bicicleta = máquina

mecanismo
mecanismo

mecanismomecanismo

Objetivo: obter um movimento de saída desejado a 

partir de um movimento de entrada conhecido.



O que é um Mecanismo?

Alicate de Pressão = máquina

mecanismo

Dado o movimento da 
peça L3 (entrada)

As demais peças do 
mecanismo se movimentam 
de forma que a boca do 
alicate se fecha (saída)



O que é um Mecanismo?

Retroescavadeira = máquina

mecanismo

Dado o movimento do 
atuador hidráulico de cada 
mecanismo (entradas)

As demais peças do 
mecanismo se movimentam 
de forma a posicionar a pá da 
escavadeira (saída)



Tópicos da Disciplina

• Introdução Tipos de mecanismos, tipos de movimento, tipos de juntas, equação de Gruebler

• Análise do 
Movimento

Vetores de posição e velocidade, equação vetorial fechada, posição de ponto de 
interesse, restrições

• Análise 
Dinâmica

Dimensionamento do motor/atuador, balanceamento

• Cames Tipos, diagrama SVAJ, lei fundamental, perfil cicloidal, perfil polinomial
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Estrutura das Aulas

AULA TEÓRICA

AULA PRÁTICA

- Aula teórica
- Video das aulas disponível no eDisciplinas

- Aula na Sala de Micros do Prédio M2 (2o piso)
- Práticas com o MATLAB ou OCTAVE

www.gnu.org/software/octave



Cronograma (aulas teóricas)

3 provas

Nota Final: 𝑀 =
𝑃1 + 𝑃2 + 𝑃3

3

Avaliação

Aula # - aula teórica
Aula (T1) - aula prática (Turma 1)
Aula (T2) - aula prática (Turma 2)

AGO 9 Aula 1 - Apresentação

10 Comandos MATLAB (T1)

16 Aula 2 - Fundamentos

17 Comandos MATLAB (T2)

23 Aula 3 - Análise de Posição / TAMPA ACIONADA

24 Aula 4 - Análise Veloc. / Aceleração / PORTÃO

30 Pistão (posição / velocidade) (T1)

31 Pistão (posição / velocidade) (T2)

SET 6 Feriado

7 Feriado

13 PROVA 1

14 Aula 5 - Mecanismo 4 Barras / AEROFÓLIO

20 Aula 6 - Pontos de Interesse 

21 Caixa (posição 4 barras) (T1)

27 Aula 7 - Mecanismo N Barras / CACHORRINHO

28 Caixa (posição 4 barras) (T2)

OUT 4 Aula 8 - Mecanismo Tridimensional

5 N-barras (Newton-Raphson / ponto interesse) (T1)

11 N-barras (Newton-Raphson / ponto interesse) (T2)

12 Feriado

18 PROVA 2

19 Aula 9 - Dinâmica de Mecanismos

25 Aula 10 - Método das Potências

26 Elevador (Newton-Euler) (T1)

NOV 1 Elevador (Newton-Euler) (T2)

2 Feriado

8 Aula 11 - Cames

9 Projeto de Came (T1)

15 Feriado

16 Projeto de Came (T2)

22 PROVA 3



Turmas das Aulas Práticas

TURMA 1 – 2023205 TURMA 2 – 2023206



e-Disciplinas USP  (edisciplinas.usp.br)

Cronograma

Vídeo das aulas

Fórum para discussão



Dúvidas ?

Utilize o FÓRUM no eDisciplinas !

edisciplinas.usp.br
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