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Programacao das aulas, datas, tépicos do programa e itens correspondentes do livro-texto (Franca e Matsumura)

ou outra referéncia, se indicado.

Aula | Data Topicos Item Exercicios
Introdugdo; equagdes vetoriais basicas — solugoes. (Lista 1)
Estatica - Forgas
Forgas e vetores aplicados 1
1 8/8 Sistemas de forcas 2.1
Resultante, Momento de for¢a 2.1,2.2.1
Forgas concorrentes, Teorema de Varignon 221
Mudanga de pdlo e Invariante escalar. Exemplos 222
Estatica - Forgas Bésicos: 2, 5
Momento em relagdo a eixo 223 Adicionais: 1,4, 6,9, 27
) 11/8 Binario 224
Sistemas equivalentes de forgas. Redug@o de sistemas de forgas |2.3
(4 casos). Exemplos
Momento minimo; Eixo central 232
Estatica - Equilibrio e vinculos Basicos: 3,7
3 15/8 Equilibrio estatico dos sélidos: definigdo, agdo e reagdo 4.1 a 4.4.2 | Adicionais: 8, 13, 14, 15,
Vinculos: tipos e aplica¢des. Sistemas vinculados. Exemplos 451a 18,19
Sistemas isostaticos planos e tridimensionais 455
Estatica - Sistemas de s6lidos Bésicos: 11, 23
Sistemas de sélidos com multiplos elementos (placas, barras,|4.5.4 Adicionais: 10, 12, 21, 22,
4 18/8 fios, polias). Exemplos 24,25,26,28
Treligas: defini¢do, equilibrio
Métodos dos nds e das segdes
Estatica - Forgas distribuidas; peso Basicos: B1, 17, 20
Sistemas de forgas paralelas; Centro de forgas paralelas 3.3 Adicionais: B2, B3, B4
5 22/8 ) S . R
Baricentro: definigdo e propriedades. Determinagdo do
baricentro, exemplos de célculo
Estatica - Hidrostatica 3.1,3.2 Basicos: H.3, H.5(8),
6 25/¢ | Hidrostatica. Volume das pressdes. Exemplos. Giacaglia: |H.5(9)
cap. 2 Adicionais: H.1,H2,H4 e
H.5(restantes)
7 29/8 Estatica- Atrito Basicos: 29, 32
Atrito seco de escorregamento. Exemplos 8.1 Adicionais: 30, 31
8 1/9 |Estatica - Exercicios
- 4/9 |Semana da patria
9 11/9 |Semana P1
Cinematica do Ponto Material. Giacaglia: |(Lista 2)
10 | 19/ Definigdes. cap. 4 até | Basicos: CP.1
Nogdes de Geometria Diferencial até Formulas de Frenet,|1.3 Adicionais: CP.3, CP.5,
Exemplos CP.7eCP.9
Cinematica do Ponto Material. Basicos: CP.2, CP.6 ¢ CP.8
1| 22/9 Trajetoria, velocidade e aceleragio. 6.1e¢6.2 |Adicional: CP.4
Sistemas de coordenadas, componentes intrinsecas. Exemplos.
Cinematica dos Sélidos - Geral Bésicos: 1, 3
Propriedade fundamental 6.3 Adicionais: 5
12 26/9 Translagdo retilinea e curvilinea 6.4.1
Rotacdo em torno de um eixo fixo; velocidade angular 6.4.2
Vetor rotagdo: existéncia e unicidade. Exemplos 6.5




Aula | Data Topicos Item Exercicios
Cinematica dos Soélidos - Geral Bésicos: 2, 4
Campo de velocidades: formula fundamental da cinematica dos|6.5.1
13 29/9 solidos 6.5.2
Eixo helicoidal instantaneo 6.5.3
Campo de aceleragdes. Exemplos
Cinematica dos Sé6lidos — Movimento plano Bisicos: 6,7, 9
14 | 3/10 | Movimento plano. Centro instantaneo de rotagdo. Exemplos 6.5.3 Adicionais: 8, 10, 11, 12 a
17,18, 19, 20
Cinematica dos Solidos — Composigdo de movimentos Bisicos: 22
15 | 610 | Composigio de movimentos 7.1 Adicionais: 21, 23, 24, 28
Composigdo de velocidades 7.2
Composicdo de aceleragdes. Exemplos 7.3
Cinematica dos Sélidos — Composi¢do de movimentos Basicos: 20, 25, 26, 27
16 | 10/10 Composicgdo de vetores de rotagao. 7.4
Composicgao de aceleragdes rotacionais. Exemplos
- 13/10 |Recesso — Padroeira do Brasil
17 | 17/10 |Cinematica dos Sélidos — Exercicios
18 | 20/10 |Cinematica dos Sélidos — Exercicios
19 | 23/10 |Semana P2
20 | 31/10 Dinamica do ponto (Lista 3)
Principios e Teoremas Gerais, Integral da Energia. Exemplos |9.1 2 9.3
- 3/11 |Recesso - Finados
Dinamica do ponto Basicos:
21 | 711 Ponto vinculado, 2* Lei de Newton e TEC 9.1a9.3 |DP.leDP2
Exemplos. Adicionais:
DP.3aDP.5
Dinamica dos Soélidos M }, 2
Teorema da Resultante, Exemplos. 10.1 Adicionais: 3
22 10/11 Momentos e Produtos de Inércia 11.1,11.2
Translagdo de eixos — momentos e produtos de inércia ell4d
Matriz de inércia e eixos principais de inércia. Exemplos
Dinamica dos Sélidos Basicos:4,5
23 | 14/11 | Teorema da Energia Cinética, Trabalho das Forgas Internas,|12.1 Adicionais: 6,7,8,9,10
Trabalho de Binario. Exemplos
2 | 1711 Dinamica dos Sélidos Bisico: 11
Teorema da Quantidade de Movimento Angular. Exemplos 12.2 Adicionais: 12,13,15
Dinamica dos Sélidos — Exercicios Adicionais: 14,16,17
25 | 21/11
Exemplos no plano e no espago.
26 | 24/11 |Dinimica dos Sélidos — Exercicios Basicos: 18 e 19
27 | 28/11 |Dinamica dos Sélidos — Exercicios 20,21 e22
28 1/12 | Dinamica dos So6lidos — Exercicios
29 4/12 Semana P3
30 | 11/12 Semana PSub




Critério de aprovacao:

O aluno sera considerado aprovado desde que sua frequéncia as aulas seja no minimo 70%, e sua nota final A seja igual
ou superior a 5,0 , onde: A =(3NT + 7P)/10 ¢ P =2P1 +2P2 + 3P3, onde P1, P2 ¢ P3 sdo as notas das provas e NT é a
nota referente as tarefas das aulas e de casa desta Turma 12.

Observacoes:

- A ordem de apresentagdo dos topicos pode ser alterada livremente pelo docente, desde que o contetido do programa
previsto para cada prova seja cumprido.

- A prova substitutiva (PSub) destina-se exclusivamente ao aluno que ndo realizou alguma das provas normais, a matéria
¢ a mesma da P3, e sua nota entra no calculo da nota final P no lugar da nota da prova nao feita de maior peso.

Atendimento aos Alunos:

O atendimento aos alunos sera realizado pelo Professor nas tergas feiras das 11:10hs até as 12:00 hs na sala ES-11, no
Departamento de Engenharia Mecanica. Para maiores informac¢des a respeito da disciplina e eventuais duvidas
administrativas consultar a secretdria de Dindmica Carmen Rodrigues pelo telefone 3091-9135 ou por e-mail
carmen.rodrigues@usp.br, identificando sua turma, nome, nimero USP e duavida por escrito ou a Secretaria do
Departamento de Engenharia Mecanica (PME).
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Informacdes adicionais estdo disponiveis na pagina da disciplina: sites.poli.usp.br/d/pme3100
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Curriculo Lattes: http://lattes.cnpq.br/6732555323294000

Laboratério de Dinamica e Simulagdo Veicular (LDSV): http://www.usp.br/ldsv




