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• Sabemos calcular a tensão Ԧ𝜌 em um ponto 𝑃 associada a uma direção 𝑛:

𝜌 = 𝑇[𝑛] ou

𝜌𝑥
𝜌𝑦
𝜌𝑧

=

𝜎𝑥 𝜏𝑥𝑦 𝜏𝑥𝑧
𝜏𝑥𝑦 𝜎𝑦 𝜏𝑦𝑧
𝜏𝑥𝑧 𝜏𝑦𝑧 𝜎𝑧

𝑛𝑥
𝑛𝑦
𝑛𝑧

• Perguntas da Mecânica dos Sólidos:

• Qual é a tensão normal máxima?

• Qual é a tensão normal mínima?

• Qual é a tensão de cisalhamento máxima?

• Para responder a estas perguntas, vamos determinar qual é o lugar geométrico 
que representa o campo de tensões em um ponto 𝑃
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• Sistema de eixos coincidindo com as 
direções principais:

𝑇 =

𝜎𝑥 0 0
0 𝜎𝑦 0

0 0 𝜎𝑧

=

𝜎1 0 0
0 𝜎2 0
0 0 𝜎3

=

𝜎1𝑛𝑥
𝜎2𝑛𝑦
𝜎3𝑛𝑧

Ԧ𝜌 =

𝜌𝑥
𝜌𝑦
𝜌𝑧

=

𝜎1 0 0
0 𝜎2 0
0 0 𝜎3

𝑛𝑥
𝑛𝑦
𝑛𝑧

𝜎 = Ԧ𝜌 ∙ 𝑛 = 𝜎1𝑛𝑥
2 + 𝜎2𝑛𝑦

2 + 𝜎3𝑛𝑧
2

𝜌2 = 𝜎2 + 𝜏2

𝜎1
2𝑛𝑥

2 + 𝜎2
2𝑛𝑦

2 + 𝜎3
2𝑛𝑧

2 = 𝜎2 + 𝜏2

𝑛𝑥
2 + 𝑛𝑦

2 + 𝑛𝑧
2 = 1

(1)

(2)

(3)

• (1), (2) e (3) na forma matricial

𝜎1 𝜎2 𝜎3
𝜎1
2 𝜎2

2 𝜎3
2

1 1 1

𝑛𝑥
2

𝑛𝑦
2

𝑛𝑧
2

=
𝜎

𝜎2 + 𝜏2

1

• É um sistema de três equações algébricas a três 
incógnitas 𝑛𝑥

2, 𝑛𝑦
2  e 𝑛𝑧

2

• Obviamente essas incógnitas têm que ter 
valores positivos ou nulos!
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• Solução do sistema

𝜎1 𝜎2 𝜎3
𝜎1
2 𝜎2

2 𝜎3
2

1 1 1

𝑛𝑥
2

𝑛𝑦
2

𝑛𝑧
2

=
𝜎

𝜎2 + 𝜏2

1

• Vamos supor que as três tensões principais 
sejam distintas, ou seja,

𝜎1 > 𝜎2 > 𝜎3

𝑛𝑥
2 =

𝜎 − 𝜎2 𝜎 − 𝜎3 + 𝜏2

𝜎1 − 𝜎2 𝜎1 − 𝜎3
≥ 0

𝑛𝑦
2 =

𝜎 − 𝜎3 𝜎 − 𝜎1 + 𝜏2

𝜎2 − 𝜎3 𝜎2 − 𝜎1
≥ 0

𝑛𝑧
2 =

𝜎 − 𝜎1 𝜎 − 𝜎2 + 𝜏2

𝜎3 − 𝜎1 𝜎3 − 𝜎2
≥ 0

⇒ 𝜎 − 𝜎2 𝜎 − 𝜎3 + 𝜏2 ≥ 0

⇒ 𝜎 − 𝜎3 𝜎 − 𝜎1 + 𝜏2 ≤ 0

⇒ 𝜎 − 𝜎1 𝜎 − 𝜎2 + 𝜏2 ≥ 0

(1)

(2)

(3)

• O lugar geométrico dos pares (𝜎, 𝜏) possíveis tem que satisfazer, 
simultaneamente, as inequações (1), (2) e (3)
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• Inequação (1)

𝜎 − 𝜎2 𝜎 − 𝜎3 + 𝜏2 ≥ 0 ⇒ 𝜎 −
𝜎2 + 𝜎3

2

2

+𝜏2 ≥
𝜎2 − 𝜎3

2

2

é a região externa ao círculo de centro

𝐶1 =
𝜎2 + 𝜎3

2
, 0

e raio

𝑅1 =
𝜎2 − 𝜎3

2

incluindo a sua borda
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• Inequação (2)

é o círculo de centro

e raio

𝜎 − 𝜎3 𝜎 − 𝜎1 + 𝜏2 ≤ 0 ⇒ 𝜎 −
𝜎1 + 𝜎3

2

2

+𝜏2 ≤
𝜎1 − 𝜎3

2

2

𝐶2 =
𝜎1 + 𝜎3

2
, 0

𝑅2 =
𝜎1 − 𝜎3

2
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• Inequação (3)

é a região externa ao círculo de centro

e raio

incluindo a sua borda

𝜎 − 𝜎1 𝜎 − 𝜎2 + 𝜏2 ≥ 0 ⇒ 𝜎 −
𝜎1 + 𝜎2

2

2

+ 𝜏2 ≥
𝜎1 − 𝜎2

2

2

𝐶3 =
𝜎1 + 𝜎2

2
, 0

𝑅3 =
𝜎1 − 𝜎2

2
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𝜎

𝜏

𝜎1𝜎2𝜎3

𝜏𝑚á𝑥

𝜎𝑚í𝑛 𝜎𝑚á𝑥

𝜏𝑚á𝑥 =
𝜎1 − 𝜎3

2

ocorre para

𝑛 = ±
2

2
𝑛1 ±

2

2
𝑛3
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𝜎

𝜏

𝜎3

𝜎1 = 𝜎2
𝜎

𝜏

𝜎2 = 𝜎3 𝜎1
𝜎

𝜏

𝜎1 = 𝜎2 = 𝜎3

𝜎1 = 𝜎2 > 𝜎3 𝜎1 > 𝜎2 = 𝜎3 𝜎1 = 𝜎2 = 𝜎3

Estado Hidrostático
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Martins, C.A. Introdução ao Estudo das Tensões. Disponível no Moodle
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