Matriz de rotacao 2D

=71* Ccosa
y=71x* siha

x'=rxcos(a+ pB)=rx*(cosa* cosf — sina * sinf)

y' =rxsin(@+f) =r«(sina* cosp + cosa * sinf)

x'=x* cosf— y+*sinf

y' =yx* cosf + ﬁc*sinﬁ

R = [cos,B —senfs

~ |senB  cosp



