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Objetivos

Este arquivo tem como objetivo fornecer dados complementares a solu¢do dos
exercicios da lista de sistemas elétricos. Estao sendo fornecidas as equagoes
dinamicas para os modelos considerados. A partir delas, € possivel obter-se as
F.T. desejadas a partir da Transformada de Laplace.

Salientamos que eventualmente pode-se chegar a respostas differentes destas
mostradas em seguida, em funcao da adocdo de hipoteses simplificadoras outras
que ndao aquelas usadas para a obtenc¢ao das equacoes que se seguem.
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Exercicio 1
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A F.T. ndo estdo na forma padrao !
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Exercicio 1 . N .
A F.T. ndo estdo na forma padrao !
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Exercicio 2
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Exercicio 3
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Exercicio 4
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Exercicio 5
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T (t) — fRy = J163
fRy — BéL = (Jl + JL)éL
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Ty — torque motor; f— for¢ca de engrenamento
R, e R, —raios das engrenagens
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Exercicio 6:

L L, Placa em
Solendide Rotagdo
N espiras > T
fonte de tensdo I
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—sMola Linear

Plataforma Fixa

Trata-se de uma questdo aberta
onde espera-se que o estudante
estabelecga hipoteses e a partir

delas formule um modelo

matematico para o sistema. Logo

nao tem solu¢ao unica !
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