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Relembre...
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Simulação de sistema de dois graus de 
liberdade



𝑚"

𝑘"

𝑥"

𝑐"

𝐹"

𝑚#

𝑘#

𝑥#

𝑐#

𝑚!�̈�! + 𝑐! �̇�! − �̇�" + 𝑘! 𝑥! − 𝑥" = 0

𝑚"�̈�" + 𝑐"�̇�" + 𝑐! �̇�" − �̇�! + 𝑘"𝑥" + 𝑘! 𝑥" − 𝑥! = 𝐹"

𝑚" 0
0 𝑚!

̈𝑥"
̈𝑥!
+

𝑐" + 𝑐! −𝑐!
−𝑐! 𝑐!

̇𝑥"
̇𝑥!
+ 𝑘" + 𝑘! −𝑘!

−𝑘! 𝑘!
𝑥"
𝑥! = 𝐹"

0

As equações do movimento

Na forma matricial

Ou rearranjadas isolando c e k
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mck_aula21_b.zcos



Exercício de 
simulação
Implemente a simulação 
no modo BATCH para 
produzir as curvas de 
resposta em função de 
Zeta e Omega.



mck_aula21_batch.zcos, SIM_batch_aula21.sce


