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Simulacao de sistema

dinamico
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Simulacdo dinamica no Scilab/XCOS

 Abrir Scilab.
* Na linha de comando, digitar XCOS. Abrira ambiente de blocos.
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Diagrama de blocos

Definir contexto

You may enter here scilab instructions to define symbolic parameters
used in block definitions using Scilab instructions.

These instructions are evaluated once confirmed (i.e. you click on OK),
and every time the diagram is run.
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@ @ Solicitagcdo de muiltiplos valores do Scilab

Definir parametros do bloco INTEGRAL_f
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@ o Definir parametros

Tempo final de integracao 3.0E01

Escala em tempo real 0.0E00
Tolerancia absoluta do integrador 1.0E-06
Tolerancia relativa do integrador 1.0E-06
Tolerancia de tempo 1.0E-10

Intervalo maximo de tempo de integracdo 1.00001E05

Solver kind Sundials /CVODE - BDF - NEWTON
Maximum step size (0 means no limit) 0.0E00

Definir contexto




@ @ Solicitagcdo de muiltiplos valores do Scilab

Definir parametros do bloco INTEGRAL_f
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Pense num sistema real... nao amortecido

m = 1kg

k =7 fn= m=1HZ

k = 4n*mf? = 39,47N/m

1kgt = kxy = 0,25m



Diagrama de blocos

Definir contexto

You may enter here scilab instructions to define symbolic parameters
used in block definitions using Scilab instructions.

These instructions are evaluated once confirmed (i.e. you click on OK),
and every time the diagram is run.
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Agora amortecido... PR LI
2T .|m

m = 1kg
k = 4n’*mf,? = 39,47N/m
¢ =7

c. = 2Vkm = 2mw,, = 12,56

¢ =10c,=2Vkm =12,56¢




Diagrama de blocos

Definir contexto

You may enter here scilab instructions to define symbolic parameters
used in block definitions using Scilab instructions.

These instructions are evaluated once confirmed (i.e. you click on OK),
and every time the diagram is run.
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Figura 1.5: Instala¢do de equipamento submarino por multiplas lingas.






Modelagem do manifold “em ar”

m = 100.000 kg D = 0,04m
-

L =3.000m
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Modelagem do manifold “em ar”

Mas o cabo de aco também contribui com sua
1 massa.

me(l) = pcAl
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Contribuicao da massa da mola
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Modelagem do manifold “em ar”

Mas o cabo de aco também contribui com sua

|
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Massa.

me(l) = pcAl

A frequéncia natural considerando a massa do
equipamento e a massa do cabo...
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Cabo de aco

* Reducao do mdédulo de
elasticidade em relacao a uma
peca solida.




Modulo de elasticidade do cabo
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Fig. 3. Axial stiffness results for 39 mm OD strand
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Axial stiffness results for various cable constructions



Cabo de aco

e Amortecimento histerético:
dissipacao por atrito nos
elementos dentro do cabo

* Entre fios (domina para grandes
cargas)

e Dentro dos fios sélidos (domina
para pequenas cargas)

 Combinacao de amortecimento
viscoso e de Coulomb (seco)
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Fig. 1. Interwire contact forces in a multi-layered strand



Amortecimento histerético do cabo
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Fig. 8. Axial energy dissipation in the 39 mm QD strand—effect of mean axial load
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Constante de
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inversamente
proporcional a
frequéncia



Trabalho de Dinamica — Parte 1

Considerando a manobra de lancamento vertical de um manifold
submarino, apresente:

* Um grafico da frequéncia natural do sistema nao amortecido em ar
em funcao do comprimento do cabo.

* Considere a massa do manifold, a massa do cabo e a rigigez do cabo.

* Um grafico da tensao no topo do cabo em funcao do comprimento do
cabo.

m = 100.000 kg D = 0,04m
L =3.000m E..p, = 160GPa



