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CHOPPER DE UM QUADRANTE
(chopper nao regenerativo, chopper tipo A ou regulador buck)
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CHOPPER DE UM QUADRANTE
EM
CONDUCAO DESCONTINUA
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CHOPPER DE UM QUADRANTE EM
CONDUCAO DESCONTINUA
(SERIE DE FOURIER)
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CHOPPER DE UM QUADRANTE
EM
CONDUCAO CONTINUA
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CHOPPER DE UM QUADRANTE EM
CONDUCAO CONTINUA
(SERIE DE FOURIER)
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CHOPPER DE UM QUADRANTE
LIMITE ENTRE CONDUCAO CONTINUA E DESCONTINUA

T 2
X o E
ton ——.ln’m.(e - 1)+1] ]
(0 124
034
04
X ~ Vd E
D T T T T T T T T T T
para tON < tON = Condugao dESCOHtlnua i 00004 000053 00012 00018 0,00::
Bl
x 40
para t,, >t;, = conducao continua ]
204
10
2— D_ T T T T T T T T T T
E ] 00004 0.0 00012 000G 0,01
154
1,2: .
0,24 1.3:
.;..4: 1.2
0 02
T T T T T T T T E
i} 00004 0,000 00012 000716 0,003 0.4
D_ T T T T T T T T T T
5':': 0 00004 00008 0,0012 0,0016 0,00
404
E Bl
04 e
2|:|: 404
E 0
104
E 204
0 T T T T T T T T T T 104
a 01,0004 0,000 00012 01,0018 0,00 .

T T T T T T T T T T
a 0,0004 0,0002 o,0012 0,001 0,00z



CHOPPERS DE DOIS E QUATRO QUADRANTES

CHOPPER DE DOIS QUADRANTES CHOPPER DE QUATRO

*Chopper Regenerativo QUADRANTES

. o , *Chopper Regenerativo e Reversivel
*S6 opera em conducdo continua

*So6 opera em conducao continua

{Tl Ay {Tl Ay

Ra La Ea

{TS Ay
d

mln

Dl x {TZ

D3 & {Tll




CHOPPERS DE DOIS QUADRANTES

(OPERACAO NO PRIMEIRO QUADRANTE)
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CHOPPERS DE DOIS QUADRANTES

(OPERACAO NO PRIMEIRO OU SEGUNDO QUADRANTES)
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CHOPPERS DE DOIS QUADRANTES

(OPERACAO NO SEGUNDO QUADRANTE)
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CHOPPERS DE QUATRO QUADRANTES

(OPERACAO NO QUARTO QUADRANTE)
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CHOPPERS DE QUATRO QUADRANTES

(OPERACAO NO TERCEIRO OU QUARTO QUADRANTES)
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CHOPPERS DE QUATRO QUADRANTES

(OPERACAO NO TERCEIRO QUADRANTE)
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