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Informações Gerais
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Informações Gerais
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Aulas: 
Seg, 08:10 — 10:00, Sala C02 
Qua, 08:10 — 10:00, Sala C07 
Aulas práticas: Lab. Multidisciplinar, Prédio M2

Recursos didáticos: Slides 
Disponíveis no dia posterior no site: 
https://edisciplinas.usp.br/course/view.php?id=108023

https://edisciplinas.usp.br/course/view.php?id=108023
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FIALHO, Arivelto Bustamante. Automação hidráulica: 
Projetos, dimensionamento e análise de circuitos, 4ª 
edição. São Paulo, 2006 

PRUDENTE, Francesco. Automação Industrial PLC: 
Teoria E Aplicações. Grupo Gen-LTC, 2000;


PRUDENTE, Francesco Automação industrial 
pneumática: teoria e aplicações. Grupo Gen-LTC. 2000; 

DE NEGRI, V. J. Sistemas Hidráulicos e Pneumáticos 
para Automação e Controle – PARTES I, II e III. [S.l.], 2001.

Referências bibliográficas
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Avaliação
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Provas:

Participação:

não tem sub!
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REC!
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3 ≤ N < 5
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Informações Gerais

8

Programa
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Motivação extra
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if N � 9.0 {

BBQ = true;

}
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Thiago Boaventura

Rondonópolis - MT 
1985

Casado com Andressa 
Pai do Benjamin, Eloá e Matteo

Goiânia - GO

São-paulino
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Formação Acadêmica
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2004 2009

Engenharia de 
controle e automação

Florianópolis 
SC

2010 2013

Doutorado 
em robótica

Gênova 
Itália

Pós-doutorado 
em robótica vestível

Zurique 
Suíça 

2017

Professor 
no grupo de 

Mecatrônica do SEM 

São Carlos 
SP
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HyQ Group

Controle de Impedância das pernas
HyQ - Hydraulic Quadruped

Doutorado
2010-2013
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ADRL Group

Funded by the European Union's
Seventh Framework Programme

Controle colaborativo 
de robôs vestíveis

Pós-doutorado
2013-2017
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LegRo — Legged Robotics Group
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Legged Robotics Group
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Legged Robotics Group

Applied research 
- exoskeleton -

Basic research 
- control -

Applied research 
- bipeds and quadrupeds -
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LegRo — Legged Robotics Group
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AUTOMAÇÃO
elementos de
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“mover-se por si”

Sistema pelo qual os 
mecanismos controlam o seu 
próprio funcionamento, com a 
mínima interferência humana.

AUTOMATUM
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“mover-se por si”
AUTOMATUM

Sistema automático de controle pelo 
qual os mecanismos verificam seu 
próprio funcionamento, efetuando 
medições e introduzindo correções, sem 
a necessidade da interferência do homem.
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Objetivos do curso
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1.Aprender os conceitos 

fundamentais de sistemas H&P

Pressão Válvulas
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Objetivos do curso
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1.Aprender os conceitos 

fundamentais de sistemas H&P

Modelagem matemática

Circuitos
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Objetivos do curso
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2.Programar sistemas 
automatizados usando CLPs

Hardware

So
ftw
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Objetivos do curso
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2. Programar sistemas 
automatizados 
usando CLPs

1. Aprender os conceitos 
fundamentais de 
sistemas H&P




