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Equivaléncia entre Funcdes Transferéncia

@ Planta Continua — projeto — Controlador Continuo
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Equivaléncia entre Func¢des Transferéncia - Motivacao 1

@ Planta Continua — projeto — Controlador Continuo

@ Controlador Continuo — equivaléncia — Controlador Discreto

Controlador digital
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Equivaléncia entre Func¢des Transferéncia - Motivacao 2

@ Planta Continua — equivaléncia — Planta Discretizada

@ Planta Discretizada — projeto — Controlador Discreto

G(z) — Planta Discretizada
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Comandos Matlab

Equivaléncia por Segurador de Ordem Zero:

Gd = c2d(G, Ty, 'zoh")

Equivaléncia por Mapeamento de Pdlos e Zeros:

Gd = c2d(G, Ty, ‘matched")

Equivaléncia por Integracdo Numérica - Bilinear - Tustin:
Gd = c2d(G, Ty, ‘tustin')

@ Exemplo
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@ Planta
1

¢()= Saos 1)

@ Especificagdes de desempenho
1- Sobressinal menor que 16% para entrada degrau = ( > 0,5

2- Tempo de acomodagdo menor que 10 s (sisotool)
= 02>0,40
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Lugar das Raizes

e Equivaléncia por Segurador de Ordem Zero: G(z)

e Equacdo Caracteristica

1+ KC(2)G(z) =0

@ Construcao do Lugar das Raizes é idéntico ao caso continuo
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Lugar das Raizes

@ Especificacbes no plano z para Tp =15
1- Sobressinal: { > 0,5

2- Tempo de acomodacdo: r < e°To = ¢~ 041 = 0 67
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