Contetido da disciplina

A seguir a lista do conteudo programatico da disciplina e o cronograma de desenvolvimento.

Dependendo do andamento/rendimento da turma, podera ocorrer alteracoes no cronograma.

Mbédulo 1 - Vetores (6 aulas)

1.

oA

Introducdo as idéias da geometria analitica. Vetores: definicdo de vetor, adicao de vetores,
multiplicagdo de um escalar por um vetor. Notacdo: V* para o conjunto de vetores.
Aplicagdes: uso de vetores para resolver exercicios basicos da geometria.

Dependéncia e Independéncia Linear. Combinacao linear.

Base de V* e coordenadas de um vetor numa dada base. A base canénica (i, j, k) de V°.
Mudanga de base e mudanca de coordenadas em V>,

Moédulo 2 - Operacoes com vetores (5 aulas)

1.

Produto escalar e suas propriedades, moédulo (ou norma, intensidade, comprimento) de um
vetor, desigualdade de Schwarz e desigualdade triangular, angulo entre dois vetores.

Base ortonormal, proje¢do ortogonal, processo de ortonormalizacdo de Gram-Schmidt
Orientagdo no espaco V* (regra da mdo direita). Produto vetorial e suas propriedades.
Produto misto.

Médulo 3 — Retas e Planos (3 aulas)

1.

2.
3.
4.

O conjunto de pontos no espaco. Notacdo: R* para o conjunto de pontos no espago. Soma de
ponto com vetor. Sistema de coordenadas de pontos em R>.

O sistema de coordenadas canonico: sistema cartesiano (O, i,j,k).

Reta: equacdo vetorial, paramétrica, equacao na forma simétrica.

Plano: equacdo vetorial/paramétrica, vetor normal do plano, equacao geral do plano.

Médulo 4 — Posicdo relativa, angulos e distancias (3 aulas)

AW

1

Intersecdo de retas, posicdo relativa entre retas.

Intersecao de reta e plano, posicdo relativa de reta e plano.

Intersecao de dois planos, feixe de planos

Perpendicularidade e ortogonalidade entre retas. Perpendicularidade entre reta e plano.
Perpendicularidade entre planos.

Distancia entre retas, entre reta e plano, entre dois planos.

Angulo entre reta e plano, angulo entre dois planos. Distancia: entre dois pontos, entre ponto
e reta, entre ponto e plano.

Mudanga de sistema de coordenadas, translacado e rotagao.

Moédulo 5 -Conicas (5 aulas)

1.
2.

Translagdo e rotagdo no plano.

Elipse, hipérbole, parabola: definicdo geométrica, equagdes reduzidas.



Conicas: equagdo geral. Eliminacdo dos termos lineares por translacao.
Rotacdo e eliminagdo do termo quadratico misto. Consequéncias (classificacdao de conicas).

Retas secantes, retas tangentes, retas normais.

SEEE LT

Coordenadas polares.

Moédulo 6 — Quadricas (4 aulas)

1. Superficie esférica. Definicdo geométrica, equacdo geral, plano tangente, plano secante.

2. Equacdes reduzidas das superficies quadricas: elipsoide, hiperboloides de 1 e 2 folhas,
paraboloides eliptico e hiperbdlico, superficies conicas, caracteristica das equacdes de
superficies cilindricas paralelas a um eixo coordenado do sistema canénico.

2. Coordenadas cilindricas e esféricas.
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Observagdo: Um arquivo pdf da Apostila do Professor Farid Tari pode ser encontrado na Aba
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