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Apresentação da Disciplina



Disciplina de Introdução a Eng. Mecatrônica

• Aulas informativas sobre o Curso e sobre sistemas mecatrônicos

• Aulas quinzenais:

MARÇO 17 Semana de Recepção Tinkercad I piscar 1 e 2 leds

24 Apresentação das AACs Tinkercad II controle de motor com potenciômetro

31 Introdução da disciplina

ABRIL 7 Semana Santa Arduino I semáforo + botão

14 Tinkercad I (T1) + Tarefa 1 Arduino II sensor fotoelétrico + led acendendo em sequência

21 Feriado Arduino III potenciômetro + servo motor

28 Tinkercad I (T2) + Tarefa 1

MAIO 5 Tinkercad II (T1) + Tarefa 2

12 Tinkercad II (T2) + Tarefa 2

19 Arduino I (T1) + Entrega 3 Tarefa 1 semáforo

26 Arduino I (T2) + Entrega 3 Tarefa 2 controle de led com sensor de temperatura + motor

JUNHO 2 Arduino II (T1) + Entrega 4 (ligar motor em 50oC e aumentar velocidade em 100oC)

9 Feriado Entrega 3 circuito funcionando

16 Arduino II (T2) + Entrega 4 Entrega 4 circuito funcionando

23 Arduino III (T1) + Entrega 5 Entrega 5 circuito funcionando

30 Arduino III (T2) + Entrega 5



Disciplina de Introdução a Eng. Mecatrônica
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Disciplina de Introdução a Eng. Mecatrônica

• Material: edisciplinas.usp.br

• Avaliação: 𝑀 =
𝑇1 + 𝑇2 + 𝐸3 + 𝐸4 + 𝐸5
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Engenharia Mecatrônica x Curso



Sistemas Mecatrônicos

Qual é a 
semelhança 
estre estes 
sistemas?
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Sistemas Mecatrônicos

Sensores

indutivo / capacitivo óptico contato temperatura ultrassônico

campo magnético posição e movimento força e pressão
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Sistemas Mecatrônicos

Atuadores

motor elétrico AC motor elétrico DC motor de passo servo motor motor linear

atuador linear
(pneumático ou hidráulico)

motor
(pneumático ou hidráulico)



Atuadores
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CLP
(Controlador Lógico 

Programável)Arduino

Sistemas Mecatrônicos

Processador

PIC z80 Rapsberry

linguagens estruturadas

linguagem industrial



Processador
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Sistemas Mecatrônicos

Sist. Mecânico

mecanismo redutor planetário guia linear

mancal de rolamento resistência estrutural dinâmica estrutural



Sist. Mecânico
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circuito elétrico

Sistemas Mecatrônicos

Sist. Eletrônico

resistor capacitor indutor transístor temporizador

amplificador 
operacional circuito impresso fiação e conectores



Sist. Eletrônico
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Sistemas Mecatrônicos

Comunicação

Assembly
(linguagem de máquina)

linguagem C

Ethernet (redes)

Ladder
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Sistemas Mecatrônicos x Curso

Sensores Atuadores Processador

Sist. Mecânico Sist. Eletrônico Comunicação



Engenharia Mecatrônica

Mecatrônica – Uma abordagem multidisciplinar
W. Bolton
Ed. Bookman, 4ª edição



Dúvidas?

Utilize também o FÓRUM no eDisciplinas !
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