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Resposta Forcada

F sin Ot

y(t) =Y sinQt




Vibracao Fercadapoer Movimente daBase



Equacao de Movimento do Sistema

_T_ y(t) = FsinQt

MegX + degX + KegX = degy + Keqy

z(t) = x(t) —y(t)




Resposta Forcada

_T_ y(t) = FsinQt




Resposta Forcada




Resposta Forcada

_T_ y(t) = FsinQt

3

p=tan!l———m———————
keq(keq — Meq?) + (deg)




Resposta Forcada

keq + (deqﬂ)2
(keq — meqﬂz)2 + (deqﬂ)z




Resposta Forcada por Movimento de Base

(sistema acompanha

M<Kw, = X=Y o movimento da base)

O~w, = TX (RESSONANCIA)
= X>Y

0=V2w, = X=Y W

Q>w, > X (atenuacao)




Exemplos de Movimento de Base




Exemplos de Movimento de Base
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Exemplos de Movimento de Base




Conclusan



Moral da MWistoria...

1. A amplitude da vibracao depende da frequéncia de excitacao ()

Se O«Kw, = X—-Y (sistemaacompanha o movimento da base)
Se Q=w, = 1X>Y (RESSONANCIA)
Se 0=V2w, = X=Y W

Se O > w,> | X<<Y (atenuacao)

2. Ponto de Vista de Projeto:

O deve estar acima de V2 w, para se ter minima
resposta vibratoria do sistema




Davidas ?




