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Sequência

de entrada      Q0             Q1              Q2             Q3

1 1 0 1 0 0 0 0

1 0 0 0

1 1 0 0

0 1 1 0

1 0 1 1

1 0 1

1 0

1

Bordas

do CK

Saída serial
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2. Conversor Série/Paralelo
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SENSIBILIDADE DE UM FLIP-FLOP 

AO SINAL DE CK
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Tempo necessário de estabilidade 

do sinal de entrada ANTES e 

DEPOIS da transição do CK para 

armazenamento do dado

Set up time – tS
Hold time – tH

Ck
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Tempo necessário de estabilidade 

do sinal de entrada ANTES e 

DEPOIS da transição do CK para 

armazenamento do dado

Set up time – tS
Hold time – tH
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Somador Serial

Ck

REG. DESLOCAMENTO

(bits do Nro. A)

REG. DESLOCAMENTO

(bits do Nro. B)

REG. DESLOCAMENTO

(bits resultantes de A + B)

SOMADOR 

COMPLETO

Ck


