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1. Gomo mudar de re,fe,rfmu'al

Gmo sabewos, as lus da fisice assumem a forma mais Simples
Mos  Chamados refe[emdo\lis meruas . Vewos oﬁera \Ner oo Wdar
Gwm Uma Mudance de referemo(al qualquier.

Primeiramente : Gomo defmir um referenviel 7 Freusamos de

(1) ridu.e\s pora ekt distinuas definides em termos
) om l’elo’%(o pofo /VME@{A'roTe/mPo 4e {QV\EW@V\OS F»’S‘{Cos
(ex: Peri'oda e Compfiney

to de onda 4o Lui

@ emhida por Ghymos)

Nossa. defini¢go Couiféin  wmo Wipstese implicta: o esfado de
moVimavTo  db re(u@wa Mo a{i/to. A Wmdade de Tempo Mewm de
Gwprimefo . Sende  wima I/\A‘Pgiﬂe, esta Std@(fo. & \Icrn'%'&.
oprimactol - De fofo, o hipshe € Wlde spemas pora Vebods
des V& (ma relatidede rstrita aS Coises gordo dx{wmm/
Vel Fisice Il e IV).



(omo  Conectar posigio , Velotidade e atelbragzo de Uma parlib
om dois Teferencials d&{er@votes‘?
Gusiducamos 05 refurenciais K (pafade) e K (om movimeuts).
0 moVimevito  Mmaus 3@!‘&.\ d K @l ume Gowbine goo de
vﬂw?\o.fn?o da erij@m
o (otaldo dos eiXos

ZA

X /
K ( %)(9) k' ( /Wlo\limem‘fo)
Da jeewxe)tﬁ&t
T=00"+T
&Ph‘dhweﬁe = T=X e’”f}% +Z ¢
o= Xo:e;(—fjo.eﬂ—rzo.
T =X C)(‘-i'd cja+z ezc

Cem /e\x/%,é\z {;xos.
A translagee de o € dode por Xoi(t), Yo t), Zo(®)

(t,
A rO"'Q§a.o 4oS eixoS € dada Far e,/ =0 X é\ (por‘qw, ) /MadMlo)
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Note que , em 3e/mL, W hao € ConsTawte .

Foree cadwlor & Velocidade dervomos a TQ(O_)COTO j&méﬁa'& aCima :
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DeriVamdo mais wima ez dbtemos a aCe(nga’o .
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2. A lo de Newton em wm referenciol Fualqler

As forqas vistas ate agor (qravifags , elistic, Gl ) depondem
todas 4o dist@nue emtr og Gorpos . Gwo Mude eSSa disTdhua
6o Mndarmos de rofemnu‘al,? Q
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K (fixe) K' Cmovimaito)
Tp-Tq = (00 Tp) - (00'+Th) = To—To

= a distavua oo muda



=2 &S ]Corqas nNao 'aoélUA/\ nuadaf = T:‘
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Fodemos Ter‘]’aw\'o a/&\rmwr que 2 s’fjw@ li de Newton € a
Mo O c?ua.le,w‘ m{%r@muo.n NAO

No ex@vnPlo de Ke K' oncidernds auma:
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(k) F=ma

o |

(K‘) F= YH(GO‘+&-\— wxr+mx(mxr + 2WXT )

l
ma'= F+F, .
—m (G + PXT % BT + Z—L:MTT')
Forge. ineraal T T
CPJ\A‘TI‘I’MQ Coriolis
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e Quando Mol =0 = w/ Fa=0 e a 2° o de Neion
asswne o meswe forme un K e k' = nefe @, K&k’ sao
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3. EXe/mPlo 1: referemu'a\ Wo rodante Gm ace.luago‘-o GnSTaute
NO CQSO —U:)=O e _aal = G)nﬁ- +WOS —ﬁin == -maoi

Consideramos o Gl espetifico de Pindulo mm Csrihho €m
Mmovimedto wmformemente  acelerado

. £ =
ZA elm 1y A= cnst

O’ O
el a Posigio de repouso do ?éndu(o?

€q. Newfon ew <'- 2. mé'=—M3+Ta)30

X: mX'=-mA+Tsind
Pdido 2'=0=X = {76036=n43

T sinf = +mA
V
b=t Ad cgmA>o,3>g
j g s0>0 | preciswg
de Send >0
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2y Se k' {osve ihercial (/—"r“-’O) teriamas B =0 (&,w’lfbrio ha
Vertial, Gomo om um Reforonciel porade )



U Inverfendo  a dire go d,e, ,4 o alfﬁhlo Vi fario negahw e a
S\ 4L  fepouse Seria Ml’e, :
Fo Gao onu l P'UN— A gf TNM

L. EX(’/mPlo 2: elovador om qmecia Livre,

O aso do cevada om efue,éa. Ure Cofrespovde @0 (2o Em he
9) Q/Ferwdd Solidad Gow o elevador e Qw(&ra,CaTo :771

Ec‘ de Newton em K|

m'z"= - WI3+ mA = —le +VV\j
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o demos aerw{ rQPOJrcu‘ wm Feu‘)’o imPoFI'wh’SSfmo ' P&m ser Preu'S‘oS ’
Sefia pre uso escre\er

AMIé,= /(Ma_j"/{/"(j:j

Gur [y = massa inerciak (aquel que aparae ew aua)
A = Amneska 3ravf‘/'o.u‘am£ ( que aparece Gun j)

A Pr\'eri/ Moda dewand mg = mg. A /'jmddn.e(z e.’FMETM



A Afsﬂ'o %Peﬂ'm&/vraﬂ Mo bewm esTabeleids |

C&msegrufiv\oio.z ,{?orgas INeraous myejmm v putat (Bedmeute)
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Aoras ineraais (PR EQUVALEN UA)
Desre 4&% Podc—?& deduzr a reloahividade jeml de Cinsten

5. Fer(':a szﬁrf{luao_
Vawnos agera eth'c@f porque o formo — WX(WXT) € chamadb
e aceleracZo  Conit rffuaa.
(aso simples :  diso em (Staqzo , Corpo M perado o ref.
AT em ra‘raga:o
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Movimento descrifo  num re,{l. merual  “externo”

Ec,f. movimenTo em (oordenadas IDolo.reS :
7‘=X&+j@= rcosQ ex + rsme% = rer

1 6\ . /-sinf
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Pl o +r+iblrity+rod
L¥ G t2r0é+rbe-roer
Leari®)tr+ pioard)d

Mas r=0  F=0 por  ausa do Vinwulo

=>{—r'=réée = V=rb
F =-roé +rbé =-’_|\_f€r+ rg és

ch' de  movimemdo -

{’e‘r: -Lf:—j_ = vzz'l%‘=rzm2} 2

m W=_1_
N y . mr
ey : rég =o0 = f =0

Movimento  desonto o referencial o qm\ o dite efta Pwrada:

-5 - - 8
ma = F, - Wx@xr
Gomo o Cotpo esta Po,rad0= 75'=O
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Mma = Fu -mOX(DKT)
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