SQ;—%?OS Deciséo por analise de variancia do sistema de controle: aula 10- Notas de aula

PROJETO MECANICO (SEM 0347)

Notas de Aulas v.2021

Aula Pratica 10 — Decisao por analise de variancia do
sistema de controle

Professor: Carlos Alberto Fortulan

, EESC - USP

c\ A'-V' |
PROJETO MECANICO (SEM 0241) — PURQUERIO BM; FORTULAN CA (2021) ! Engenharia Mecanica



lT—S? Decisao por analise de variancia do sistema de controle: aula 10- Notas de aula

Sé&o Carlos

Aula 10 - Pratica

v Dividir a sala em grupo, selecionar uma funcao para o “conjunto de controle” e
tomar a decisao sobre um dos critérios elencados por analise de variancia..
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Sé&o Carlos

Sistematico - Combinacao das Variantes

Matriz Decisao (Calculo do valor global)
s _— Variantes
Critérios de avaliacao - - - -
Variante (V1) Variante (V2) Variante (Vj)
Numero | Critérios | Fator de Importancia (Wi) | Vn1 WixVnl (Vn2 WixVn2 Vn3 WixVn3
1 C1 w1 V11 W1ixV1l (V12 W1xV12 V13 W1xV13
2 C2 W2 V21 W2xV21 (V22 W2xV22 V23 W2xV23
3 C3 w3 V31 W3xV31l (V32 W3xV32 V33 W3xV33
n Cn Wn Vnl WnxVnl ([Vn2 WnxVn2 Vn3 WnxVn3
Valor Global Owvl Owv2 Owv3
Valor Global Ponderado 01 02 03
Escala de Nota/Fator de Importancia Diretriz VDI 2225
Valor |Consideragao correspondente
1 péssimo
2 ruim
3 regular
4 bom
5 excelente
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Sé&o Carlos

Combinacao das Variantes

Objetivo: classificar como cada variante atende a uma funcdo de acordo com
determinados critérios.

v" Funcdo

v’ Critérios (C, . ) Pouca importancia do critério no
tan cumprimento da funcéo

/ Grande importancia do critério no

v' Fator de importancia (W, . )valor1a5 /cumprimento da funcéo

lan

/ Atende ao critério pessimamente

v" Variantes (v, . )valorde1a5
lan
T Atende ao critério excelentemen
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Experimento com o sistema de controle da cadeira de dentista

Fungdo:Placa de controle

Comentario: Aceleragdo e parada

Variante | sistema eletrénico de acionamento
1 Disjuntores (simplemente pedal)
2 Arduino - sensores fim de cursos
3 CLP-relés {ifo)
4 CLP-analogico
5 Lab View
& Hidraulico: pedal | Matriz Decisgo (Calculo do valor global) |
Critérios de avaliaggo | Variantes (sistemas)
MNumero Fator de 1(v1) 2(V2) 3(V3) 4 (V4) 5 (V5) 6 (V6)
Numero do Critérios Importincia
do Critérios Fator de Importancia (Wi) Critério (wi) vl WixV1|v2| WixV2 | v3| WixV3 [wvd| WixV4 | v5| WixV5| ve | WixVe
Critério
1 Custo 3 1 Custo 3 5 15 4 12 3 9 2 6 1 3 2 [+
2 Manutengdo facilidade 4 2 Manutengéo facilidade 4 41 16 |2 8 2 8 2 8 1 4 3 12
3 Seguranga fuga elétrica 5 3 Seguranga fuga elétrica 5 2 10 |4 20 |4| 20 |4| 20 |4| 20 5 25
4 Reposicdo - intercambiaveis 3 4 Reposicdo - intercambiaveid 3 5| 15 |3 9 1 3 1 3 1 3 3 9
5 Precis&o 1 5 Precisdo 1 3 3 5 5 5 5 5 5 5 5 4 4
6 Sobre carga de tensdo: prevengéo 3 6 re carga de tens&do: preven 3 3 9 3 9 3 9 5 15 |5 15 5 15
7 Ruidos e suavidade 4 7 Ruidos e suavidade 4 1 2 8 2 2 5 20 |5 20 1 4
8 Cansago do operador 5 8 Cansago do operador 5 41 20 |4| 20 |4 20 |5| 25 |[5| 25 1 5
Total 28 WValor Global 92 a1 a2 102 95 20
Pontuagao Maxima 140 Valor Global Ponderado| 0,657 0,650 0,586 0,729 0,679 0,571
Escala de nota
1 ruim
: — Decisdao por um sistema de controle qit€ englobe um CLP analodgico,
: - ou seja recebe sinais de um pedal em microamperes e aciona o motor
om
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