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ESCOLA POLITECNICA DA UNIVERSIDADE DE SAO PAULO

Exercicio

Um ponto P tem vetor velocidade ¥ = sent? + cost] — k
No instante £ =0, a velocidade escalar é positiva e a posicdo de Pédadapor: P(t=0)=0+1+]+k

Pede-se:

a) avelocidade escalar v no instante t =0;
b) o vetor aceleracao no instante ¢t =0;

c) o versor tangente no instante ¢ =0;

d) oversor normal noinstante t =0;

e) o versor binormal no instante ¢ =0;

f)  oraio de curvatura da trajetdria no instante ¢ =0;
g) aaceleragao tangencial no instante t =0,
h) aaceleracdo normal no instante £t =0;

i) aequacdo horaria x(t);

j)  aequacdo horaria y(t);

k) aequacgao hordria z(t).
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Exercicio

Um ponto P tem vetor velocidade v = senti + costj] — k
No instante ¢ = 0, a velocidade escalar é positiva e a posi¢do de Pédadapor: P(t=0)=0+1+]+k

Pede-se: v =+[sen?t + cos?t + 1= |v =2

a) avelocidade escalarv;
b) o vetor aceleragao;
c) oversor tangente;

a = costl — sentj at=0)=1

d) o versor normal; . V2 > > 7 > V2 S 7
’ t = —|(sentli + costj — k tt=0)=—(7—k
e) o versor binormal; 2 ( J ) ( ) 2 (] )
f)  oraio de curvatura da trajetoria; J2
g) aaceleracdo tangencial; L dt 1dt 5 (costl — sent]) 1 )
h) aaceleracdo normal; == odt NG =3 (costl — sentj) =

i) aequacgao hordria x(t);

j)  aequacao hordria y(t); S S - S o _
k) aequagdo horaria z(t). n = costi — sentj n(t=0)=1 p=2
I;:E/\ﬁ at=1.7$ at=0
- '\/i — —
b= - (—sen?tk — cos?tk — cost] — sentt)
v’ = 1
- '\/i - '\/E — an = an =
b=— 7(sentl+cost]+k) b(t =0) === J+k) P
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Exercicio

Um ponto P tem vetor velocidade v = senti + costj] — k
No instante ¢ = 0, a velocidade escalar é positiva e a posi¢do de Pédadapor: P(t=0)=0+1+]+k

Pede-se:

a) avelocidade escalarv;
b) o vetor aceleragao;

c) oversor tangente;

d) o versor normal;

e) o versor binormal;

f)  oraio de curvatura da trajetoria;
g) aaceleracao tangencial;
h) aaceleracdo normal;

i) aequacdo horaria x(t);
j)  aequacdo horaria y(t);
k) aequacgao hordria z(t).

B=xO)T+y@O]+ 20k

x(t) = sent y(t) = cost
x t y t
J dx = j sentdt j dy = j costdt
1 0 1 0
x—1=—cost+1 y—1=sent
X = —cost + 2 y =sent +1

z(t) = —1
z t
fdzz—fdt
1 0
z—1=-t
z=1-—-1t
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