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1. Objetivo

Compreender o ciclo de vida essencial da Engenharia
— ldentificar a Necessidade
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— Projetar
— Construir e/ou Produzir
— Descartar
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2. Estratéegias
I

Projetos
* Projeto 1: Experimentando o ciclo essencial da Engenharia

* Projeto 2: Meu primeiro (?) Robo
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« “Aprender fazendo” (Learn by Doing) 24
* “Aprender com problemas” (Problem-based Learning)
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PROBLEM- BASED LEARNING (PeL)
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3. Docentes e Monitores

Docentes

* Prof. Dr. Fabricio Junqueira

* Prof. Dr. José Reinaldo Silva
* Prof. Dr. Rafael Tradi Moura
« Prof. Dr. Paulo Eigi Miyaqi

Monitores
 Equipe do ThundeRatz
« Equipe do PET-Mecatronica
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4. Avaliacao

Avaliagao dos projetos (equipe) Jita Kyoei - Principio da
. o Prosperidade e Beneficios
 Atendimento aos I’eCIUISItOS Mutuos

 Desempenho
 Documentacao

Avaliacao individual
« [Fator de resultado nas competicoes
« Contribuicao individual

Seiryoku Zen’Yo - Principio da
Maxima Eficiéncia com o minimo de
esforco do corpo e o espirito




5. Moodle USP (e-Disciplinas)

Moodle USP (e-Disciplinas) € a plataforma interativa que sera utilizada
nesta disciplinas e muitas outras na Mecatronlca

& edisciplinas.usp.br/acessa o % @
m@ DIISCII?)ILIE)IIAS
https://edisciplinas.usp.br/

D|SC|pI|nas da USP

TUAL DEAPOIO

ATENCAO!
* Vocé deve consultar regularmente a plataforma
* Vocé vai encontrar na plataforma todo o material desta disciplina

» Todas as entregas de trabalhos desta disciplina serao feitas SOMENTE através da
plataforma.



https://edisciplinas.usp.br/

5. Moodle USP (e-Disciplinas)

O site da disciplina &
https://edisciplinas.usp.br/course/view.php?id=84236

Mas ela pode ser encontrada como:
« PMR3100 - 2021 ou
« PMR3100 - Introducao a Engenharia Mecatronica (2021)
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€ C @ edisciplinasuspbr/course/view php?id=84236

Portugués - Brasil (pt_br) A& & Paulo Eigi Miyagi £

PMR3100 - Introdug@o a Engenharia Mecatronica (2021)

#inicio / Meus Ambientes EP / PMR / PMR3100 (2021 Ativar ediggo

PMR3100 - Introducdo a Engenharia Mecatrénica

Este é o site da disciplina PMR3100. Nele vocés encontrardo material de apoio a disciplina, comunicagao por parte da equipe docente, avisos, calendério de aulas e atividades, local para as aulas, marcagao de visitas a
empresas, e até o acompanhamento dos projetos e trabalhos. Portanto fique atento a tudo isso, e participe também dos foruns e debates. Isto com certeza tornara o curso mais dindmico e interessante. Colocaremos
também links para videos e noticias interessantes sobre o curso de Mecatrénica, sobre o trabalho do profissional da drea, e até sobre pesquisas e novos desenvolvimentos neste tépico.

Dentre os objetivos desta disciplinas pode-se destacar fornecer aos alunos um entendimento do que € a Engenharia, & em particular a Engenharia Mecatronica: conceituago, histéria, métodos, fungbes, atribuigoes
profissionais. Apresentar a USP, suas regras e estrutura, e o curso de Engenharia Mecatronica. Desenvolver habilidades como trabalho em equipe, planejamento e controle, comunicagao escrita e oral, bem como esdlarecer
aspectos econdmicos, sociais, ambientais e éticos.

Apesar de existirem 4 turmas, elas s30 “ficticias”, ou seja, vocés interagirao com estudantes das 4 turmas e terdo aulas com os 4 docentes:
« Fabricio Junqueira (fabri@usp.br) - quem geralmente atualiza 0 Moodle (este site);

* José Reinaldo Silva (reinaldo@usp.br);

* Rafael Traldi Moura (moura.gmsie@usp.br).

« Paulo Eigi Miyagi (pemiyagi@usp.br) - coordenador da disciplina;

Para facilitar a vida de vocés, estudantes, a disciplina esta organizado em Unidades
1. Bem vindo a Escola Politécnica da USP;
2. Mecatrénica em agao;
3. Etica profissional na mecatronica;
4, Engenharia - vis3o e realizagao;
5. Meu primeiro 1006,
6. Visita & empresa
Livio texto: BAZZO, W.A; PEREIRA, LT.V., Introdugo & Engenharia, Editora da UFSC, 2006,
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https://edisciplinas.usp.br/course/view.php?id=84236

6. Unidades Tematicas

1. AUSP a POLI e a Mecatrbnica

e Como funcionam a USP e a POLI
» (breve) Histéria da Engenharia no Brasil e a POLI
A Mecatronica na POLI, no Brasil e no Mundo




6. Unidades Tematicas

2. Etica e o Engenheiro Mecatronico

« Atitude ética
* Problema da ética em Engenharia
 Exemplos

SB35 § 3
‘gé, D ceterriady euthzador *
vaoswy sckctes 3 utilizador OO B canttncio

§ By e . intelectual e § %

Eoggi

i

(Dxnatureza

-4
rmm éticas
recene Creative é

.

oo-om-ao-res 2 L- I : 8 § oo
g acesso gé‘ - T, (o % bereabo
E a ¢ 2,8 conhecimentos
879 %1 o : anonimato  :
1 § 'a't y oot o . gpessoaua i Commans -
" ¥ 050 (nazatores a,publlc:a_nJ il S8 DL gfmm Recwrscs
B Ak ATt acht B Acesstidsces e 5 a("'t"f(.‘;‘; - i
ﬁgg% Congpes :‘Y-Waggo—?_- s B
mma orstade U 88 3
P b4 eticamente

€ MECARONIA 10




6. Unidades Tematicas
I ——

3. Engenharia: Visédo e Realizacao

Compreenséo do ciclo essencial da Engenharia através da vivéncia do

ciclo completo
— Identificar a Necessidade

— Projetar
— Construir e/ou Produzir £
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6. Unidades Tematicas

4. Meu Primeiro Robb

Construcao de um Rob0 (exemplo de um produto Mecatronico)
Neste ano: competicao der rob6s controlado com Arduino
Grupos de 6 alunos

12




6. Unidades Tematicas

5. Visita Técnica (virtual) ao Centro de Operacdes da cidade de Sao
Paulo, dentro do escopo das cidades inteligentes
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6. Unidades Tematicas

Videos (mobile/line follower/walking robots)
https://www.youtube.com/watch?v=sLLs6jary|8
https://www.youtube.com/watch?v=ROmdRzyuT-o0

http://www.youtube.com/watch?v=ejl BWnmpgqg
http://www.youtube.com/watch?v=Z2m-iSVi6BtM

http://www.youtube.com/watch?v=Y59JL6-EPnA
http://www.youtube.com/watch?v=3FSOgAodoOc
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6. Unidades Tematicas

Mecatronica em Acao (Inviavel devido a pandemia do COVID-19)

Aprendendo via desconstrucao (desmontagem) e construcao
(montagem) de artefato mecatronicos e por meio da analise de
dispositivos, mecanismos e sistemas existentes.




