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E-
- energia do sistema
b- constante de Boltzmann
1- = temperatura
2- = função de partição Z = ff. - féeirtohr
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N = n° de partículas do sistema
as variáveis do sistema

Ei = vetor velocidade da partícula i lvniiogisvgi)
Foi = vetor posição da partícula i ( sei

, yi ,zi)

Quando podemos usar a distribuição de Boltgmann ?
Sempre poderemos usar a DB para qualquer sistema
em equilíbrio térmico .
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b) Movimento Browniano é um movimento cujadireçãomuda de forma aleatória
, portanto este

movimento não pode ser descrito
por uma equação

determinística
,
mas apenas por uma distribuição

de probabihilidade Plx , t) onde se representa
o deslocamento da partícula e t o tempo
do movimento

.
Esta distribuição é gaussiana .

Este movimento é provocado pelas colisões com
outras partículas .
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000,5 PÍ --4
São 56 possibilidade 0,0 , 1,4 PÍ = 12
de somar SE
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1. 1. 1,2 Pi : 4
48+7=6
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c) Analisar quando Está e ELCKT
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Para E >> KT não é permitido que
as moléculas

mudem seu nível de energia através dascolisões
. Assim

,
todas as moléculas do sistema

permanecem no nível de energia menor possível.
Como neste sistema a energia mais baixa de
cada molécula é zero ,

entao a energia
média será LEYO

.
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o sistema e de liberdade

.

se comporta com um sistema
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clássico com 2 graus
de liberdade
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