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Planejamento

Dia S | Aula Topico Prof.
17.08 | 24 Al Introducdo a disciplina Modelagem, carregamento e equilibrio RS
24.08 | 2@ A2 Composicdo de tensées Estado plano de tensdes — Circulo de Mghr RS
31.08 | 2@ A3 Composicdo de tensfes Diagramas de esforcos RS
07.09 | 2a --- | Feriado — Independéncia do Brasil
14.09 | 29 Ad Teorias de Falha: 2) Falha por deformacgdo permanente: von Mises, Tresca, RS

Coulomb-Mghr,
21.09 | 2@ AS Teorias de Falha: 3) Falha por fadiga RS
28.09 | 29 Ab Fixacdes cubo-eixo NG
05.10 | 28 A7 Dimensionamento de Eixos NG
12.10 | 2@ === Feriado — Dia da Crianca
19.10 | 2a A8 | Especificacdo e dimensionamento de elementos de fixacdo: Rebites NG
26.10 | 2@ A9 Especificacdo e dimensionamento de elementos de fixacdo: Parafusos NG
02.11 | 29 -—- | Feriado — Finados
09.11 | 22 | A10 | Especificacdo e dimensionamento de elementos de transmissdo: Fusos RS
16.11 | 22 | A1l | Andlise e dimensionamento de componentes mecanicos: Engrenagens RS
23.11 | 23 | A12 | Andlise e dimensionamento de componentes mecénicos: Mancais RS
30.11 | 22 | A13 | Andlise e dimensionamento de componentes mecénicos: Molas NG
‘ 07.12 | 23 | Al4 | Analise e dimensionamento de componentes mecénicos: Acoplamentos e NG
embreagens
14.12 | 24 Encerramento do semestre 2020-2
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[ Acoplamentos }

[ Definig&o ]

« Acoplamentos sao elementos que permitem a uniao entre

componentes com movimento rotativos

( Fungao ]

« Compensar desalinhamentos lateral e angular, transmitir torque e

absorver vibracoes.

( Restrigao ]

« Sobreposicao ou posicionamento relativo defasado

PMR-3320
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[ Acoplamentos }

( Tipos ]

\ 4 \ 4

de poténcia ’ [ de unido

sao projetados para transmitir torque sao projetados para reagirem
e atuam como amortecedores de instantaneamente, sem provocarem
vibracdes para suavizar variacdes na erros de segmento, sem armazenarem
carga. qualquer tipo de energia ou

provocarem backlash ou atrito.
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[ Quando usar? ]
[ Porque usar? ]
[ Que tipo usar? ]
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[ Desalinhamentos ]

\ 4 \ 4

[ linear } [ uniao } [ angular }
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[ DesalinhamentOs ]
[ - } [ angular }
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[ Classificacao ]

\ 4 \ 4 \ 4

[ Quanto a forma ] [ Quanto a posicao ] [ Quanto a transmissao ]
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[ Quanto a forma ]

\ 4 \ 4

[ Permanentes } [ Angulares }
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[ Quanto a posicao relativa ]

\ 4

[ Rl'gi'dos } [ Flexiveis }
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[ Quanto a forma de transmissao de movimento ]

\ 4 vV

[ Interferéncia de forma } [ Por atrito }
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Dimensionamento ]

T,, = Rated torque of the coupling (Nm)
w = Peak torque of the drive system
e.g. max. acceleration torque of drive (Nm)
or max. braking torque of load (Nm)
J, = Total load inertia
(e.g. spindle + slide + workpiece + 1/2 of coupling) (kgm?)
J, = Total driving inertia
(motor [including gear ratio] + 1/2 of coupling) (kgm?)
C, = Torsional stiffness of the coupling (Nm/rad)
f, = Natural frequency of the two mass system (Hz)
f. = Excitation frequency of the drive (Hz)
¢© = Torsional deflection (degree)

PMR-3320

Shock or Load Factor S,

uniform load
1

Common factor for servo drives in machine tools: S, = 2-3

non-uniform load
2
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Ty =15-T,. (Nm)

g+ (Nm)

L (Hz)

At

Two Mass System

coupling
motor

load

highly dynamic load

3-4
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[ Compensacao da folga axial ]

PMR-3320
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[ Compensacao da folga radial ]

908 g xo 41053

R
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[ Uniao por luvas ]

. Unidao de eixos com diametro diferentes
. Seqgura

9 g_d T S S
. Rigida

. Baixo custo

. Desmontavel

16
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[ Uniao por luvas ]

. Unidao de eixos com diametro diferentes
. Segura

. Rigida | <
Fotnd B | S
. Desmontavel :

A
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[ Uniao por por abracadeiras ]

. Unidao de eixos com diametro diferentes

. Segura AL S A A H S

. Rigida " A

. Baixo custo = :
. Baixas velocidades | ZEE L27]
. Desmontavel 1a
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PMR-3320



ESCOLA POLITECNICA DA UNIVERSIDADE DE SAO PAULO

[ Uniao por flanges ]

. Unido de eixos com diametro diferentes
. Segura

. Rigida

. Baixo custo

. Médias velocidades
. Desmontavel
. Custo variavel

19
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{ Acoplamentos rigidos }

[ Compensacao da folga axial ]

. Médias velocidades B

. Desmontavel |
. Segura % 77777 > <¢} _____ 8

. Rigida =

. Custo variavel

. Uso de s/ot permite a eliminacao do | @

deslocamento axial

PMR-3320

20



ESCOLA POLITECNICA DA UNIVERSIDADE DE SAO PAULO

{ Acoplamentos rigidos }

[ Oldham ]

. Disco central com trilhos
. Grandes desalinhamentos
. Custo médio

. Desmontavel

. Precisao depende da construcao

PMR-3320
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[ Oldham ]
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[ Acoplamentos rigidos }

[ Oldham ]
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[ Acoplamento Schmidt ]

. Grandes desalinhamentos radiais
. Custo médio
« Desmontavel

« Precisao depende da construcao

https://www.youtube.com/watch?v=G2DU1s2ukHQ

PMR-3320 http://lwww.schmidt-kupplung.com/sk/1610_SK%?20Standard.html.en
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[ Acoplamento por cruzetas ]

'

. Grandes desalinhamentos angulares 0

. Custo médio

« Desmontavel

« Precisao depende da construcao

. médio torques

. direcionamento do movimento

7 o
(

PMR-332C
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[ Acoplamento por cruzetas ]

paul atkinson (c) techartandstuff.blogspot.com
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[ Acoplamento por cruzetas ]

paul atkinson (c) techartandstuff.blogspot.com
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[ Acoplamento por cruzetas ]
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. Alta precisao

. Custo depende do tamanho

. Desmontavel

. Pequenos desalinhamentos

. Sem erro de segmento

. Alto torque

. Desalinhamento lineares e angulares

PMR-3320
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[ Compensacao da folga axial e radial ]

http://www.gamweb.com/news-Extensive-Line-of-Bellows-Couplings.html
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[ Compensacao da folga axial e radial ]
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[ Tipo mola ]

. Alta precisao

. Custo depende do tamanho

. Desmontavel

. Pequenos desalinhamentos

. Erro de segmento muito baixo
. Torque médio

. Dissipadores de energia

PMR-3320
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[ Tipo mola ]
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[ Tipo mola ]

http://www.hpcgearsinternational.com/products/couplings/beam_coupling/beam_coupling2.php
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{ Acoplamentos flexiveis J

[ Selecao J

. Dimensoes para instalagao

. Dimensobes dos eixos

. Torque

. Velocidade

. Agressividade do meio (selecao do material)
. Tipo e grau de desalinhamento

. Vibracoes

. Exatidao de posicionamento

PMR-3320
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FIM DA AULA
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