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ACOPLAMENTOS

1. FUNCOES:

« Permitir a montagem, desmontagem e/ou
manutencao de equipamentos

« Compensar e/ou absorver desalinhamentos
entre eixos

« Absorver ou isolar vibracoes e choques
* Permitir a movimentacao angular entre eixos
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ACOPLAMENTOS

2. TIPOS
2.1 RIGIDOS
— Nao possuem qualquer flexibilidade

— Tém sincronismo preciso entre 0s eixos motor
e movido

— Sao torcionalmente rigidos
— Transmitem os choques e as vibracoes

— Exigem um “perfeito” alinhamento radial, axial
e angular entre eixos

— Nao exigem manutencao
— Sao de baixo custo



ACOPLAMENTQOS
2. TIPOS

2.1 RIGIDOS
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ACOPLAMENTOS

2. TIPOS
2.2 FLEXIVEIS OU ELASTICOS
Caracteristicas:
— Possuem grande flexibilidade

— Nao tém sincronismo preciso entre 0s eixos
motor e movido

— Podem ser torcionalmente rigidos ou flexiveis
— Absorvem/isolam os choques e as vibracoes

— Permitem um certo desalinhamento radial,
axial e angular entre eixos

— Exigem manutencao
— Sa0 de custo médio a elevado



Desalinhamento Axial
Desalinhamento Radial

Desalinhamento Angular



ACOPLAMENTOS

2.2 FLEXIVEIS OU ELASTICOS
2.2.1 RIGIDOS QUANTO A TORCAO
Caracteristicas:
— Possuem grande flexibilidade angular

— Tém bom sincronismo entre 0s eixos motor e
movido

— Absorvem/isolam pouco os choques e as
vibracoes

— Permitem um certo desalinhamento axial e
angular entre eixos

— Exigem lubrificacao

— Sao de custo médio (lamelas) a elevado
(engrenagens



ACOPLAMENTOS

2.2 FLEXIVEIS OU ELASTICOS
2.2.1 RIGIDOS QUANTO A TORCAO

‘ENGRENAGENS”




Fig. 3.18 - A fig. mostra as trés partes que compéem uma junta
BOWEX: os dois cubos com denteadura externa, a luva com
denteadura interna. Como se pode notar os dentes dos cubos sdo
arqueados. Além da versdo normal, que prevé cubos de ago e
luva de poliamida, existe uma versdo jinior, na qual, cubos e luva
sdo de resina. Neste caso os parafusos para fixagdo nos eixos
sdo feitos em um inserto de latdo.

Fig. 3.21 - O comportamento das articulages BOWEX pode se tornar regular mesmo em
presenga de condigdes diversas: a) as linhas de centro dos eixos sdo alinhadas; b) desloca-
mento radial entre o3 eixos; c) as linhas de centro dos eixos estdo deslocadas angularmente;
d) deslocamento radial e angular.
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ACOPLAMENTOS

2.2 FLEXIVEIS OU ELASTICOS
2.2.1 RIGIDOS QUANTO A TORCAO

“LAMELAS OU LAMINAS”




ACOPLAMENTOS

2.2 FLEXIVEIS OU ELASTICOS
2.2.2 TOTALMENTE FLEXIVEIS OU ELASTICOS
Caracteristicas:
— Possuem grande flexibilidade

— Nao tém sincronismo preciso entre 0s €ixos
motor e movido

— Absorvem/isolam os choques e as vibracoes

— Permitem um certo desalinhamento radial, axial
e angular entre eixos

— Exigem manutencao e ou lubrificacao
— Sao de custo médio a elevado



ACOPLAMENTOS

2.2 FLEXIVEIS OU ELASTICOS
2.2.2 TOTALMENTE FLEXIVEIS OU ELASTICOS
Com elemento flexivel em elastomero




Junta Elastica

Com elemento flexivel em elastomero
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Coluna de Direcao




ACOPLAMENTOS

2.2.2 TOTALMENTE FLEXIVEIS OU ELASTICOS
Com elemento flexivel em elastomero




Junta Elastica ROTEX

Com elemento flexivel em elastomero
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Deslocamento axial
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Deslocamento radial

E d)
Deslocamento angular

Fig. 3.13 - As trés partes que compdem a articulagdo em metais ROTEX
sdo: as duas semi-articulagBes e o elemento eldstico em forma de rods
dentada que # interposto entre estes. A funta ROTEX permite,
todas as articulagGes eldsticas, deslocamentos axiais (b), radiais (c) &
angulares (d), e transmite o movimento sem vibragdes. :

GRANDEZAS m:::'cu"‘“?faf; -
E 16 85
méx. deslocamento axial X 1.2 64
méx. deslocamento radial v 0.4 22
méx. deslocamento angular « 1o 30




Inserts _///

(a) Assembled coupling

Neoprene Bronze,

(normal duty oil impregnated

applications)  (low-speed,
high-torque
applications)

(b) Types of inserts

Polyurethane

(extra capacity
at medium to

high speeds)



ACOPLAMENTOS

2.2 FLEXIVEIS OU ELASTICOS
2.2.2 TOTALMENTE FLEXIVEIS OU ELASTICOS
Com elemento flexivel em aco

Tipo “Laminas”




ACOPLAMENTOS

2.2 FLEXIVEIS OU ELASTICOS
2.2.2 TOTALMENTE FLEXIVEIS OU ELASTICOS
Com elemento flexivel em aco
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ACOPLAMENTOS

2.2 FLEXIVEIS OU ELASTICOS

2.2.3 PARA GRANDES MOVIMENTACOES
ANGULARES

Caracteristicas:
— Possuem grande flexibilidade angular ( a maior)

— Tém bom sincronismo entre 0s eixos motor e
movido

— Nao absorvem/isolam os choques e as vibragoes
— Permitem um certo desalinhamento axial

— Exigem lubrificacao

— Sao de custo elevado



ACOPLAMENTOS

2.2 FLEXIVEIS OU ELASTICOS

2.2.3 PARA GRANDES MOVIMENTACOES
ANGULARES

Junta Universal Tipo Carda
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JUNTA CARDA

cruzeta




JUNTA CARDA- ANGULO DE ENTRADA X ANGULO DA SAIDA

Output shaft angle
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Output shaft angle relative to input shaft angle

— 15° shaft angle

— 317 shaft angle
— 50 shaft angle

—B0" shatt angle

60 90 120 150 180 210 240 270 300 330 360
Input shaft angle (1 complete rotation)




ACOPLAMENTOS
2.2 FLEXIVEIS OU ELASTICOS
2.2.3 PARA GRANDES MOVIMENTACOES

ANGULARES
Junta Homocinética
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ACOPLAMENTOS

2.2 FLEXIVEIS OU ELASTICOS

2.2.3 PARA GRANDES MOVIMENTACOES
ANGULARES

Junta Homocinética










Junta tripade deslizante del tipo Glaenzer

Vista de frente Vista desde arriba
{ran - movimiento de Ta rueda movimiento de Ta rueda
Junta homodinética de bolas del tipo Rzeppa debido a la suspensién dabide 3 In dirmccldn
9 11
1.- Tripode
1 2.- Rodlllos
3.- Manguito
| 4.- Casqulllo
R P ) 7 P TR 5.~ Guardapolvos
i b.- Paller o semiarbol conducido
7.- Planetario del diferenclal
8.- Jaula o caja de bolas
6 9.- Rodamiento Interlor conductor
13 i 10.- Bolas
5 10 11.- Rodamiento exterlor conducide
2 12 12.- Gula de caja

13.- Guardapolvos

Foto y esquema de un semiarbol de transmision para suspension independiente



ACOPLAMENTOS

2. TIPOS

2.3 TIPOS ESPECIAIS
2.3.1 DIRECIONAIS/ MOVEIS

Sao utilizados para permitir um rapido
desacoplamento entre os eixos

- De encaixe
- Por atrito — Embreagens
- Hidraulicos



Constituicao da embreagem

Conpunto plato Volante do motor

Tampa Girabreguim

Placa de pressas Rolamento do eixo piloto

Molka membrana Retentor de okeo do motor

Mola chapa () Eixo primario do camisio

Anel de apoio Guia do rolamento

Rebite distanciador Rolamenio de embreagem
(1) Disco de arraste Garto de embreagem

Amortecedor de torcao Retentor de oleo de cambso

Dispositivo de atrite Mola segmento

Revestimento

# Pino distanciador
(1) Cubo










ACOPLAMENTOS

3. SELECAO DE ACOPLAMENTOS

Acoplamentos sao elementos pré-fabricados
e, em alguns casos, hormalizados. Na maioria
das aplicacoes onde se exige o uso de um
acoplamento flexivel o processo de selecao
de um elemento pre-fabricado ( normalizado)
é o mais indicado. Para acoplamentos rigidos
pode-se optar por projetar e fabricar o
acoplamento



ACOPLAMENTOS

3. SELECAO DE ACOPLAMENTOS
3.1 Critérios de Selecao
- Tipo de desalinhamento
- Amplitudes dos desalinhamentos
- Necessidade de rigidez torcional
- Conjugado ( torque) maximo a ser transmitido
- Rotacdo maxima de operacao

- Regime de Operacéao: continuo, intermitente,
com sobrecarga, temperatura de trabalho, etc.

- Custo



ACOPLAMENTOS

3. SELECAO DE ACOPLAMENTOS

3.2 Catalogos de Fabricantes/Distribuidores-
Alguns Exemplos

- www.vulkan-brasil.com.br
- www.pticorp.com.br

- www.thomastecnica.com.br
- www.rolitec.com.br

- www.arten.com.br

- www.embreagex.com.br



