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4.3.4 Comparacao de fase
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4.3.4 Comparacao de fase

Esse tipo de protecao compara o angulo de fase entre duas grandezas alternadas
e normalmente € associada a outras funcoes de protecao, para melhorar a sua
seletividade (p. ex. a protecao de sobrecorrente direcional utilizada em sistemas
interligados - ANSI67). No entanto, essa fungao pode ser utilizada individualmente
(p. ex. protecao direcional de poténcia em geradores - ANSI32).

No primeiro caso essa funcao direcional € usada em combinacao com a uma
funcao de sobrecorrente, onde essa ultima € insuficiente para discriminar

corretamente o equipamento defeituoso (normalmente ocorre em sistemas
interligados).
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a) Protecao de sobrecorrente direcional

Esse tipo de protecao foi o primeiro a ser desenvolvido (comparacao de fase) ja
no final do século XIX para mitigar a deficiéncia, em termos de seletividade, da
funcao de sobrecorrente convencional na protecao de sistemas interligados (ou

de sistemas com multiplas linhas de transmissao. = SQ/S‘ berrig ?mla‘ew\.\.
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Nesse caso fica evidente que
nao € possivel proteger as LTs
utilizando a funcao de
sobrecorrente convencional. |
Tipicamente nessas LTs se usa E|-’ L|:|

a funcao 21 (21N) como , ‘k
principal e a funcao 67 (67N) v @
como retaguarda local . ;gq‘rq{
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Na implementacao via software (firmware do IED) € possivel implementar
condi¢Oes adicionais para tornar a protecao ainda mais confiavel (security &
dependability) e precisa. Um exemplo disso € possibilidade de memorizar a tensao
de polarizagao de pré-falta para nao utilizar um sinal degradado no calculo da

direcionalidade.




c.1) Direcional de fase (ANSI 67)

Utilizam-se trés elementos direcionais, um por fase, que podem bloguer ou ndo a
respectiva funcio de sobrecorrente de fase. Normalmente o sinal de polarizacao
€ um sinal de tensao e a configuracao mais utilizada é a configuracao

denominada 90 graus.
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Tipo :j_rg Tipt: de &/ Fase ), Fase Fase MaximID

Conexao Uinidade A B C torque
~NA 90° 30° Vac Iy Via g Vas Ic Agg%%iﬂas
a0° 45° Vac I Ve Is Vag I oy
30° 0° Vac la Va Ig Ves Ie ’E"Eiaﬁfs
60°-Y 0° —Ven la —Van Ig —Van Ic AESEEE:%ES
Iiise L3 Vac | la—18 | Vea | Is—1Ic | Veg | Ic—Ia AESSE%LES

' Posicdo das grandezas de operacio em relagfio as de polarizacio
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Cuidado! O fato de se ter escolhido a tensao de polarizacao em quadratura com a
corrente de operacgao nao significa que o torque sera maximo nessa
condicao, até porque na falta a corrente de polarizacao muda de fase
substancialmente. Portanto, € preciso escolher o angulo de torque maximo
para essa condicao.



