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Componentes da aceleração (𝑎 )

A aceleração, 𝑎 , é o vetor soma de dois outros 
vetores: 







Aceleração



Movimento Circular







Chamamos de frequência de um movimento circular o

número de rotações realizadas por unidade de tempo.
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T – período – tempo necessário
Para completar 1 volta
f – frequencia – nro de voltas por
Unidade de tempo

Movimento Circular



Movimento Circular uniforme 
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Aceleração angular (𝛼)
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Combinando as equações

𝑎𝑡 = 𝑅𝛼 𝑎𝑛 = 𝜔2𝑅

Aceleração tangencial
Aceleração normal o 
centrípeta



Um corpo inicialmente em repouso ( 𝜃0 = 0,𝜔 = 0 para t0 = 0 ) é acelerado 
em um trajetória circular de raio 2,0m, de acordo com a equação

𝛼 = 120𝑡2 − 48𝑡 + 16

a) Determine a posição angular e a velocidade angular em função do tempo
b) As componentes tangencial e centrípeta de sua aceleração para t=1,0s

Exercício


