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Controlador CNC

Modos: manual e automático

Manual: seleciona eixo, define velocidade, movimentação

manual do eixo , define zero peça, liga/desliga eixo

árvore, etc.

Automático: seleciona programa, executa programa.



Controlador

PC com Linux CNC (www.linuxcnc.org)

Controle através da porta paralela e joystick

joystick

USB



Conversão deslocamento/passo do motor (driver micropasso):

2000

p
nx =

x = deslocamento (mm)

p = passo do fuso (5 mm/volta)

n = número de passos do motor



LinuxCNC

Documentação:

Requisitos mínimos do PC

(73 páginas)

(268 páginas)

Teste de latência

Configuração da máquina 

torno: XZ

Configuração da porta paralela

Configuração de cada eixo

teste de cada eixo











Interface com o usuário


