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Programa da disciplina:

Parte | : Fundamentos do Controle Automatico
1. Apresentagao
2. Sistemas Malha Aberta e Malha Fechada
3. Diagrama de Blocos
4. Caracteristicas dos Sistemas Realimentados
5. Acoes de Controle
6. Efeitos das A¢oes de Controle sobre o Desempenho do Sistema

Parte Il : Analise e Projeto por Métodos Convencionais (Teoria Classica)
Diferencgas entre as Teoria Classica e Moderna

2. Dinamica dos Sistemas de Controle

3. Critério de Estabilidade de Routh

4. Analise do Erro Atuante em Regime Estacionario

5. Introdugao a Otimizagao de Sistemas

6. Analise pelo Lugar das Raizes

7. Analise pela Resposta em Freqiiéncia

8. Técnicas de Projeto e Compensacao

-—
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