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Área Dinâmica e Mecatrônica
Objetivos Mostrar estado da arte em robôs com pernas;

Expor conceitos básicos de locomoção;
Apresentar técnicas de controle aplicadas em sistemas robóticos;
Introduzir algoritmos de controle baseados em modelo;
Capacitar o aluno para projetar e implementar sistemas de controle para robôs com pernas
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Avaliação Apresentação de artigo
Elaboração de artigo
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Programa e calendário da disciplina

#1 21/08/2020 Apresentação e introdução; Princípios básicos de locomoção
#2 28/08/2020 Revisão de cinemática e dinâmica de robôs
#3 04/09/2020 Controle por dinâmica inversa
#4 11/09/2020 Dinâmica e controle de robôs de base flutuante
– 18/09/2020 –
#5 25/09/2020 Atividade prática #1: controle espaço de juntas
#6 02/10/2020 Princípios do controle de interação
#7 09/10/2020 Controlador de impedância
#8 16/10/2020 Controle de força e compensação de velocidade
#9 23/10/2020 Atividade prática #2: controle espaço operacional
– 30/10/2020 Feriado – Dia do Funcionário Público

#11 06/11/2020 Atividade prática #3: controle impedância
#11 13/11/2020 Estabilidade e passividade
#12 20/11/2020 Dinâmica de robôs com perna consistente com contatos
#13 27/11/2020 Atividade prática #4: dinâmica consistente com contatos
#14 04/12/2020 Atividade prática #5: controle robô quadrúpede
#15 11/12/2020 Apresentação de artigos próprios


