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Hipdtese: As deformagdes do
eixo (linha elasticag) nao
excedem as folgas do mancal
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Modelo estrutural dos elementos de maquinas
- Sélidos deformaveis
Entretanto - Cada peca tem rigidez diferente.

Hipotese - Engrenagem e mancais rigidos em
comparagao ao eixo.

Mancais e engrenagens - Solidos ndo deformaveis
Eixo - Viga em flexao

Viga em flexao

Comprimento > as dimensdes da Segao transversal
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Transferéncia de esforcos ativos para o eixo
DCL engrenagem e eixo

Sistema de forcas equivalentes - Engrenagem rigida
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