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Modelagem de Sistemas Dindmicos

OBJETIVOS DA DISCIPLINA

Apresentar conceitos fundamentais sobre a modelagem de
sistemas dindmicos notadamente os mecanicos;

Capacitar o aluno a modelar dentro de uma visao sistémica;
Capacitar o aluno a fazer simulag¢des digitais de sistemas
dinamicos;

Estimular o trabalho em grupos e a interacdo para a
realizacao de um objetivo comum;

Capacitar o aluno a realizar apresentacdes orais de
trabalhos e

Estimular uma postura responsavel, adulta e profissional



Site da disciplina:
http://sites.poli.usp.br/d/pme2371/pme3380

Créditos de Aula: o4  Créditos de trabalho: o1
Total de Créditos: o5

Avaliacao:

Uma pre

ta individual (P) , uma nota de um trabalho em grupo de

3 ou 4 alunos dpbre a Modelagem e Simulacdo Numérica (T) e uma nota
individual de listas de exercicios durante o transcorrer do semestre.

Critério de Aprovagao:

. .
8

Os exercicios (E) devem ser entregues
nas datas indicadas.

Nao serdo aceitos apos o prazo
estabelecido no moodle.

2P+E+3T
A= : > 5,0

Datas da Prova e Apresentagoées:
e P:19/11/2020
* To: Apresentacao dos temas pelos grupos

Apresentacdao do tema de trabalho pelos grupos, sem nota, pré-
requisito para continuar na disciplina: dia 06/10/2020

e T: (20’ no total; 15" apresentacdo, 5 argui¢do): em dois dias (sorteio)
T1: 01/12/2020 T2: 3/12/2020

Obs: Alunos com nota de trabalho (T) menor do que trés serao
automaticamente reprovados, mesmo que A > 5, 0.
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Conteudo

Modelagem de Sistemas Mecanicos, Elétricos, Fluidicos e
Termicos.

Linearizagdo

Analogias entre Sistemas

Transformada de Laplace e Aplicagées

Funcgées de Transferéncia

Sistemas Lineares Continuos no Dominio do Tempo

Andlise de Sistemas Lineares no Dominio do Tempo e da
Frequéncia

Estabilidade de Sistemas Lineares

Critérios de Estabilidade no Dominio do Tempo e da
Frequéncia

Espaco de Estado

Matriz de Transi¢do

Espaco de Estado para Sistemas Discretos



Garcia, Claudio - ‘Modelagem e Simulacao’ - 22. Edicao -
Edusp 2006

Kulakowski,B; Gardner, ].F; Lowen-Shearer, J. ‘Dynamic
Modeling and Control of Engineering Systems, Cambridge
University Press, 2007

Ogata, K. ‘System Dynamics’ Prentice Hall, 1998

Schwarz, R. J. e Friedland, B. ‘Sistemas Lineares’ 2 vol., Ao
Livro Técnico e EDUSP, 1972

Orsini, L. Q. * Introducao aos Sistemas Dinamicos’
Guanabara 2, 1985

Shearer, J.; Murphy, A. & Richardson, H. ‘Introduction to
System Dynamics,Addison-Wesley, 1971

Felicio, L. C. ‘Modelagem da Dindmica de Sistemas e
Estudo da Resposta’ Rima Editora, 2007

Ogata, K. Engenharia de Controle Moderno, Prentice-Hall,

3a. Ed., 1997
Notas de aulas dos professores



12 a 142 Aula Modelagem de Sistemas Dinamicos da Mecanica

152 Aula: 06/10/2020 To:  Apresentacio de Temas (eliminatorio)

Sistemas Lineares (representacio e analise)

282 Aula: 19/11/2020 Prova Individual

Discretizacao

312 e 322 Aula: T: Apresenta¢des Finais (20’ no total) em dois dias
o1/12 e 03/12/2020




Aula

01

02

03

04

05

06

07

o8

09

10

11

12

13

14

Dia

18/08/2020

20/08/2020

25/08/2020

27/08/2020

01/09/2020

03/09/2020

08/09/2020

10/09/2020

15/09/2020

17/09/2020

22/09/2020

24/09/2020

29/09/2020

24/09/2020

Programacao parcial de aulas e eventos

Conteudo

Apresentac¢do da Disciplina, Escopo, Apresentacdo do Trabalho.

Modelagem: Conceitos
(Evento: Formagdo dos Grupos de Trabalho)

Modelagem de Sistemas Eletromecanicos (Newton-Euler)

Modelagem de Sistemas Eletromecanicos (Newton-Euler)
(Evento: Entrega da Lista 1)

Modelagem de Sistemas Eletromecanicos (Lagrange)

Modelagem de Sistemas Eletromecanicos (Lagrange).
(Evento: Entrega da Lista 2)

Modelagem de Sistemas Fluidicos e Térmicos

Modelagem de Sistemas Fluidicos e Térmicos
(Evento: Entrega da Lista 3)

Linearizacdo

Analogias entre Sistemas
Analogias entre Sistemas
Exercicios e Exemplos

Transformada de Laplace, Propriedades.

Transformada de Laplace, Propriedades.
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