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PLANO DE DISCIPLINA

1 IDENTIFICAGAO DA DISCIPLINA

PRO3252 — Automagao e controle
Curso: Graduacao em Engenharia de Producao
EPUSP-PRO: Escola Politécnica da USP, Departamento de Engenharia de Producdo

Area temética: GTI - Gestdo da Tecnologia da Informacdo

Av. Prof. Luciano Gualberto, 1380, Cidade Universitaria, Sdo Paulo, SP, CEP 05508-010.

Monitoria: Mariana Moretti mamoretti@usp.br e Aline Culchesk aculchesk@usp.br

2 HORARIO DAS AULAS
TERCEIRO SEMESTRE DE ENGENHARIA DE PRODUGAO

Segundas-feiras, das 9:20 as 11:00h

Quintas-feiras, das 7:30 as 9:10h

3 PROFESSORES

Prof. Dr. Marcelo Schneck de Paula Pess6a
e Engenheiro eletrénico pela EPUSP.
e Mestre e Doutor em Engenharia Elétrica pela EPUSP.

e Livre-docente pela EPUSP.

e Professor Associado da Escola Politécnica da USP, Departamento de Engenharia de Producdo.

e E-mail: mpessoa@usp.br

Prof. Dr. Mauro de Mesquita Spinola

e Engenheiro eletrbnico pelo ITA — Instituto Tecnoldgico de Aeronautica.
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e Mestre em Computacao Aplicada pelo INPE — Instituto Nacional de Atividades Espaciais.

e Doutor em Computagdo e Sistemas pela EPUSP.

e Livre-docente em Engenharia de Producdo pela EPUSP.

e Professor Associado da Escola Politécnica da USP, Departamento de Engenharia de Producdo.

e E-mail: mauro.spinola@usp.br

4 INTRODUCAO

A automacdo esta presente nos diversos processos industriais e de servicos. A compreensdo dos seus conceitos,
modelos, métodos, ferramentas e aplicagdes fundamentais é necessdria para o engenheiro de qualquer area, em
especial para o engenheiro de produgao, que trabalha na integragao de varias disciplinas da engenharia.

5 OBIJETIVOS DA DISCIPLINA

A disciplina tem por objetivo apresentar a tecnologia de automag¢do de modo abrangente. Sera fornecida uma visao
geral dos sistemas de automagdo e uma base para a compreensdo de seus conceitos e aplicagbes, sem a
profundidade técnica exigida para dimensionar os sistemas, mas com foco na gestdo integrada com outras
disciplinas nas mais diversas areas.

5.1 Conhecimentos a serem adquiridos
O aluno devera adquirir conceitos basicos sobre os seguintes temas:
Tema 1 - Fundamentos e modelagem da automacgao
e Conceitos fundamentais
e Sistema produtivo
e Dindmica de sistemas
e Modelagem de sistemas dinamicos com Transformadas de Laplace
Tema 2 - Automagao de processos tipicos
e Processos continuos
e Metrologia e transdutores

e Processos discretos
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Tema 3 - Aplicag6es da automagao
e Especificacdo, desenvolvimento e implantacao de sistemas de automacao
e Integracdo de sistemas e redes
e Gestdo de sistemas de automacao
e Sistemas de apoio a projetos (CAD/CAE/CAM/CAID)

e Automagdo em servigos

5.2 Habilidades a serem desenvolvidas
O aluno devera desenvolver as seguintes habilidades:

e Identificar os diferentes tipos de Sistemas de Automagdo, conforme o volume de produgdo e o tipo de
processo.

e Saber relacionar-se com especialistas em automacdo e instrumentacdo para participar na definicdo e
especificagcdo de Sistemas de Automacgao.

e Compreender o jargdo da area e saber exigir dos especialistas itens de carater mais técnico como grandezas
a serem medidas no processo, aquisi¢cdo e fluxo de dados na interconexdo de sistemas.

e Ter visdo mais global dos Sistemas de Automacdo para compreender melhor o seu relacionamento com
outros sistemas da empresa.

6 ESTRATEGIAS

O curso sera desenvolvido através de aulas, exercicios, trabalhos e palestras.

As aulas versam sobre os varios assuntos relacionados a automacgao e apresentam de modo sumarizado o conteudo
detalhado no livro texto. Durante as aulas serdo realizados alguns exercicios em sala e em casa.

Os trabalhos visam a aplicar e fixar conceitos apresentados. Serdo realizados em grupos de 4 alunos.

As palestras serdo realizadas por especialistas convidados.

6.1 Trabalhos e exercicios

e Serdo realizados exercicios em sala de aula, para fixacdo de conceitos, e trabalho em grupo para
aprofundamento dos temas.
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6.2 Avaliagdo

A avaliagdo do aluno é feita com base nas seguintes atividades:
e Provas individuais
e Trabalhos em grupo
e Exercicios individuais em sala de aula e em casa

A Nota Final é obtida pela férmula:

NF = 0,4*NP + 0,4*NT +0,2*NE  Se NP >= 4,0

NF = NP Se NP < 4,0

Onde:

NP = (P1+P2+P3)/3 [Avalia¢io de provas]

NT =0,2*T1 + 0,4*T2 + 0,4*T3 [Avaliacdo de trabalhos]

NE =0,25*E1 + 0,25*E2 + 0,5*%E3 [Avaliacdo dos exercicios]

A prova substitutiva é para quem ndo fez uma das provas e tem 0 mesmo escopo da prova perdida.

7 REFERENCIAS BIBLIOGRAFICAS

7.1 Livro texto

PESSOA, Marcelo S.P.; SPINOLA, Mauro M. Introdugdo a automagao para cursos de engenharia e gestdo. S3o Paulo:
Campus, 2014.

7.2 Bibliografia basica
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