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EMENTA

Representacdo de sistemas dinamicos multivariaveis no espaco dos estados. Linearizacdo de
sistemas dinamicos e representacdo na forma do espaco dos estados. Relacdo entre a representacédo
no espaco dos estados e fungdo de transferéncia. Resposta temporal de sistemas dindmicos na forma
do espaco dos estados. Analise dinamica de sistemas na forma do espaco dos estados (polos, zeros,
controlabilidade e observabilidade). Discretizacdo temporal de sistemas dindmicos na forma do
espaco dos estados. Transformacbes lineares e andlise modal. Projeto de controladores por
realimentacdo dos estados (alocacdo de polos). Reguladores de estado, sistemas servo e controle
integral. Controle de sistemas nao lineares por realimentacdo dos estados (programacao de ganhos).
Observadores de estado e controladores baseados em observadores. Nog¢des de controle 6timo, filtro
de Kalman e aplicacdes, incluindo fusdo sensorial. Anélise de estabilidade em sistemas nao lineares.
Estabilidade no espaco de estados. Método(s) de Lyapunov.
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CRITERIO DE APROVEITAMENTO:

e Meédia das provas:

MP = 0,5*P1 + 0,5*P2

e Média dos trabalhos:

MT = Média das notas das aulas praticas

e Meédia final:

MF =0,6*MP + 0,4*MT

onde, P1, P2 - provas; MP € a média de provas e MT a média das notas das Aulas Préaticas. Os
trabalhos sdo feitos durante o horério das aulas.

HORARIO DE ATENDIMENTO AOS ALUNOS:
6% feira das 14h as 16h

CRONOGRAMA DE AULAS
Semana Data Topico do programa
01 17/08/2020 | Introducdo ao Curso. Aspectos Historicos. Representacéo de sistemas

dindmicos no espaco dos estados

02 24/08/2020 | Linearizacdo de sistemas dindmicos na forma do espaco dos estados.

03 31/08/2020 | Resposta temporal de sistemas dinamicos na forma do espaco dos
estados. Relacdo entre a representacdo no espaco dos estados e funcdo de
transferéncia

04 14/09/2020 | Analise dindmica de sistemas na forma do espaco dos estados: pdlos e
zeros. Transformacdes lineares e analise modal

05 21/09/2020 | Controlabilidade e observabilidade

06 28/09/2020 | Controlabilidade e observabilidade

07 05/10/2020 | Discretizacdo temporal de sistemas dinamicos na forma do espaco dos
estados

08 19/10/2020 | 12 Prova

09 26/10/2020 | Projeto de controladores por realimentacéo dos estados (alocagao de
polos)

10 09/11/2020 | Reguladores de estado, sistemas servo e controle integral

11 16/11/2020 | Controle de sistemas néo lineares por realimentacdo dos estados
(programacdo de ganhos)

12 23/11/2020 | Observadores de estado e controladores baseados em observadores

13 30/11/2020 | Nogdes de controle 6timo

14 07/12/2020 | Filtro de Kalman e aplicacdes, incluindo fuséo sensorial

15 14/12/2020 | 28 Prova




OBS: Provas substitutivas serdo realizadas na ultima semana do curso (14/12 a 18/12),
mediante contato prévio do aluno.

Regras para a solicitagao de prova substitutiva:

* A prova substitutiva contempla a matéria toda, independentemente de o aluno ter
perdido a prova 1 ou prova 2.

» As solicitagbes para realizagdo da prova substitutiva deverdo ser encaminhadas ao
professor, acompanhado de documentacdo comprobatoria.

* O aluno tera , no maximo, até o dia 16/12 para a apresentacdo da solicitacdo e
documentagdo comprobatéria.

* Documentos aceitos para justificativa: atestados médicos, boletim de ocorréncia,
atestado de Obito de parentes em primeiro grau.

» Para o caso de declaragao de participagdo em eventos oficiais representando a EPUSP
e reconhecidos pela mesma (ex.: SIICUSP, competicdo Mini Baja, etc), a mesma deve
ser emitida pelo professor coordenador ou orientador, que deve pertencer a EPUSP.

» Para o caso de conflitos com outras disciplinas apresentar atestado de matricula e
calendario de aulas e provas que comprove a simultaneidade de data de prova.

« Situagdes nao previstas nos itens acima seréo avaliadas



