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Oscilagao completa: T (s)
Oscilagao por unidade de tempo: f (Hz)
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MHS: a aceleracgdo é proporcional ao
N seu deslocamento, com direcdo oposta!

Qual é a solucao dessa equacao?
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Lousa — quem pode ser solucdo para essa equacao?
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Se x1=x2 - diferenca de fase é zero ou 2m

x1 = Acos(wt)
x2 = Acos(wt + 6)

x = Acos(wt + §)

. L. o L Estdo em fase ou fora de fase!
A: amplitude — deslocamento maximo em relacao ao equilibrio. f f f

6: Constante de fase — depende da escolha de t=0.
1 sistema oscilando: pode ser zero.
2 sistemas oscilando: diferenca de fase.
wt + 6: Fase do movimento
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x = Acos(wt + §)

dx dv

v =— = —Awsen(wt + §) a=—=—w?Acos(wt + )

dt
a=—wx
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Quem é A? Quem é 6? Dependem das condig¢des iniciais (dado x, e v,)!

t=0: x = Acos(wt + &) v = —Awsen(wt + &)
xq = Acos(6) vy = —Awsen(6)

2 equacdes, 2 incognitas! Achamos Ae 6!!!
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x = Acos(wt + &)

Dado um periodo T = periodo para completar um ciclo
x(t) =x(t+T)
Acos(wt + 6) = Acos[(w(t +T) + 6] = Acos(wt + § + wT)

cos(wt + &) = cos(wt + 6§ + wT)

Isso sé acontece quando a diferenga entre os cos (ou sen) é n.2n
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wl = 21

w = — velocidade angular - frequencia angular!
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cos(wt + &) = cos(wt + & + wT)
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cos(wt + 6) = cos(wt + § + wT)

wl =271
21T onf
W =— = 4LTT
T
[ Nao dependem da amplitude!
21 k - .
— _ | Portanto, nao depende da pressao aplicada!
w =" =2nf =
T NR
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O Movimento circular uniforme

$ D= socamento : X




Sistemas Oscilantes

Sistema massa-mola

O Movimento circular uniforme mola

. a0d
O Corpo pendurado em mola vertical p.:'.,'f..bm° ——r




Sistemas Oscilantes

O Movimento circular uniforme
O Corpo pendurado em mola vertical

O Péndulo Simples
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