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ADC no KL25Z

• ADC de aproximação sucessiva

• 16 bits

• 6 canais
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ADC no KL25Z



4

Configuração no CodeWarrior com PE
1) Adicionar o componente ADC



5

Configuração no CodeWarrior com PE
2) Configurar o componente

Escolher o pino

Escolher o tempo 

de conversão 

*
*

Habilitar
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Configuração no CodeWarrior com PE
3) Gerar o código do PE
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Configuração no CodeWarrior com PE
3) Escreva o código no lugar apropriado
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código

uint16_t IN; /* declara uma variável de 16 bits unsigned */

for(;;) {

(void)AD1_Measure(TRUE); /* faz a conversão e espera pelo resultado */

(void)AD1_GetValue16(&IN); /* coloca o resultado na variável */

}
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Sensor de Temperatura

VTEMP25 = tensão do sensor em 25°C

VTEMP = tensão do sensor na temperatura ambiente

m = inclinação da relação tensão vs. Temperatura

*KL25 Sub-Family Reference Manual, Rev. 3, September 2012, p. 497

m 

*Kinetis KL25 Sub-Family, Rev5 08/2014, p.30
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Configuração no CodeWarrior com PE
Sensor de Temperatura no ADC


