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1.

d dh
—y:y2=> dx(yO):>/y/
dx
= — l*x-i—C =>—-y= = =

y ’ = +C e x+C’
ey = 0 também ¢é uma solugdo.
L' =x = [ydy=[xdx =
§y2:§x2+cl = y=x*+2C =
x? —y? = C (onde C = —2C)). Isto representa
uma familia de hipérboles.

d

Ly = = /Ty:/xdx =0 =

2
7+C :>|y|—e‘cev/2

2
Inly| = = y=Ke*"?
onde K = =% ¢€ ¢ uma constante. (Na nossa derivacio,
K = 0, mas podemos considerar o caso

y = 0 ao permitir que K seja zero.)

. j—z:% = [3’dy=[(x+senx)dx =
2
y3:7—cosx+C = y={/ix?—cosx +C
dy y
2.1 _ —
1
/dy >~ (=0 = hly==-+K =
x X
ly| =efe'™ = y = Ce'" onde C & uma constante.
, In x Inx
. y = 3 = 3
v A+xpd o x (v +y?)
|
/(y+y3)dy :/de =
2 4
Y Y 1 2
7 T = E(Inx) +C1 =
vt 42 =2(nx)* +2C¢, =
(»* + 1) =2(nx)> + K (onde K =2C; + 1)
= » +1=4/2(nx)" +K
Z—L;:e”“’:e"ez’ = [etdu=[eMdt =
—e " =L +C = e " =-1e"+C (onde
C = —C, e o lado direito é positivo, uma vez que e “ > 0)
=— u=In(C-1) = u=—-In(C-1i)

10.

11.

12.

13.

14.

C;x——l+tfxfx—(l+t)(lfx) =

/(1+t)dt x=1) =

—ln\l—x|:%12+t+c = |1_x‘:e—(12/2+z+c)
= ]y = 4o (F2rir0)
x=1+4e (") (onde 4 = ¢ ou 0)

o _1Ex 0y = -4

Joo [t/ (b

I =Inlx|+x+C
y(Hh=-4 = S =hl+1+C =

8=0+1+C = C=7,assim y> =2Inx + 2x + 14.

1) dx =

=Inx +x + C (uma vez que x > 0).

xe*f%:t,x(O): 1. [xdx = [te'dt =

%xz = (¢t — 1) " + C [integragdo por partes ou Férmula 96]
x(0)= Lentdio L =(0—1)e’ + C e C = . Portanto,

2=20-1e+3 = x=/2(—-1)e +3utilizea

raiz quadrada positiva uma vez que x (0) = + 1].

x+2y\/x2+13—i;20 = xdx+2px2+1dy =0,
x dx
0O)=1 [2dy=—- | —/—
o= 1 [ N

YV=-2+1+Cy0)=1 = 1=-1+C =

C=21logoy?=2— K2+ 1.
<2
evy'—1+ ,y(2)=0. fe’(1+y)dy—f3x dx =

ye¥ =x +C.y(2):0,1og00:23+Ce C =-8.
Portanto ye* = x> — 8.

du 2641
dt 2(u—1)°
J2(u—-VDdu = [Qt+)dt =

2 2u=1r+1t+C.u()= —1logo

(-1)> =2(=1) =0+ 0+ C e C = 3. Portanto,
2—214:t2—Q—t—i—3;resolvend0parau, temos

u=1-ve2 +t+4

u(0) = —

dy _ty+3t _ t(y+3)

dt 1?41 2+1"
Inly+3=im(?+1)+C = y+3=4V2+1
y2)=2 = 5=4V5 = 4=+ =
y:—3+\/512—+5.
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15. y' =ysen x,y(0) = 1./d—y:/senxdx & y(0)=1= C=0,logo 1n|y|:i—x4,\y\:ex4/4e
Inly| = — cosx + C :>\yJ|}=efc°“+C N y:f(x):ew4 [uma vez que y (0) = 1].
y(x)=A4e ™" y(0)=4de '=1 & A4 =e' assim
y=e-e T =l 17. Sejay = g(x). Entdo Zx—y =yl +y)ey0)=1.

8 & 1 1
[idm=fe = [G-r)a=[a
= Ihny|l-h|l+y|l=x+C = ‘lyTy’:ecex
= L:Ae".y(O)zl = 1 =4,logo
1yTy =7 Resolvendoem y:y = Py

16. Seja y = f (x). Entdo Zx—y =x3ye y(0)=1. ‘;l =x3dx

(se y ¢0),1ogo/‘i—y - /xadx e Inly| = Lx* + C;



