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Exercicio 1

Objetivos

1) Familiariza¢do com o ambiente de programacéo online MBED.

2) Utilizac&o de ADC, Timer e Interrupgéo no MBED.

3) Investigacdo de algumas limitacdes do microcontrolador.
Materiais

1) Kit de desenvolvimento Freedom com o microcontrolador KL25Z.
2) Computador com acesso a internet para acessar o compilador do MBED
(https://os.mbed.com/accounts/login/?next=%2Fcompiler%2F)

Tarefas

1) Meca o tempo para realizar uma aquisicdo analdgica. Qual é a maior taxa de
aquisicdo (Amostras por segundo) que se pode conseguir com as configuracdes
padrao do microcontrolador?

2) Determine o tempo para realizar uma vez o célculo matemético abaixo:
X=X*3;
X=Xx*4,
y=x+max;
X=y-i;
X=X<<4;

Como se pode melhorar a precisdo da medida? Qual é a resolugdo e a
acuracia da medida?

3) Quanto tempo leva para fazer uma:
a. Adicao;
b. Subtracéo;
c. Multiplicacéo:
d. Divisao;
utilizando ndmeros inteiros e com ponto flutuante?

4) Qual o valor da soma de 2,147,483,647 + 1 ?

5) Como poderia ser medido o tempo de uma determinada operacao sem utilizar
timers?
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