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 Lembrete: 

Pontos P1 – coord (x1;y1) 

e P2 – coord (x2;y2) são 

pontos da reta. Não usar 

coordenadas de pontos 

fornecidas na tabela. 

Média de uma distribuição 
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Compatibilidade:  
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Propagação de incertezas:  

 
Incerteza total de uma série de medidas: 
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Probabilidade 
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        Valor médio  Experimental 
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Teórico                  〈𝑖〉 = 𝑛 𝑝                                 𝐷𝑃 =  √𝑛 𝑝 𝑞 
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