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Objetivos

Este arquivo tem como objetivo fornecer dados complementares a solucao dos
exercicios da lista de sistemas mecanicos. Estdo sendo fornecidas as equagdes

de movimento para os modelos considerados. A partir delas, € possivel obter-se as
F.T. desejadas a partir da Transformada de Laplace.

Salientamos que eventualmente pode-se chegar a respostas differentes destas
mostradas em seguida, em funcdo da adocao de hipoteses simplificadoras outras
que ndo aquelas usadas para a obtencdo das equacoes que se seguem.
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Exercicio 1:

Myiy + Biig + Kiug + Ko(ug — us) = fi(t)
Moty + Botio — Kg(ul — UQ) =0

Exercicio 2:

Mlﬂl + Bl(il,l — ’LL3) -+ Kl(ul — U3) + Kg(ul — UQ) = f(t)
Mli.bg —I—BQ(’LLQ —’L.L3) —K2<’LL1 —”LL2> 0
Mgﬂg — Bl (u1 — U3) — BQ(”&Q — ’LL3) — Kl (u1 — U3) O

Exercicio 3:

Miui + Biy + Kiuy — Bus =0
Mous + Blo — Buy + Koug = fz(t)

Exercicio 4: ) . .
Miui; + Buy + Kiup — Bug = —fi(t)

Myiiy + Bity — Biiy = Mag
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Exercicio 5:

J0, + B, + K10, — RKo(u — R6,) =0
Mu + KQ(’LL — R(go) = fz<t) + Mg

Exercicio 6:

. 0
NI,6; — kr (93 _ —1> — NT,

N

i} 0 .
1505 + kr (93 — N1> +crls =0

Exercicio 7:

Mty + Kqyuy — Biig — (K2 4 K3)us = Mg + fi(t)
Mosiiy + Maiio + Biig + (Ko + K3)us = Mag
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