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Modelagem de Sistemas Mecanicos
Massa-Mola-Amortecedor na
Vertical

SEM 0533 SEM 0232 1 ey ( EESC - USP




Objetivos

O objetivo desta video-aula ¢ analisar o modelo massa-mola-amortecedor para
movimentos na dire¢ao vertical: acdo da atracdo gravitacional
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Oscilador Harmonico Amortecido na Vertical

Analisaremos o problema em trés etapas:

Mola e amortecedor fixos a referéncia (extremidades livres na posic¢ao 0)
Massa € presa a mola e amortecedor e € solta “quase” estaticamente. Massa
desloca-se de u.,, (deslocamento estatico) (equilibrio se verifica na posi¢ao /)
Forc¢a externa ¢ aplicada a massa e a mesma passa a oscilar em torno da
posicao 1
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Na situacao II:

fme:Mg kuest:Mg

De forma geral:

Zf:Mﬁ

f(t)+ Mg — ku— Bu= Mi

T“(f) Mii+ Bi + ku = f(t) + Mg

U = Uest T 2

) M (tiest + Z) + B(test + 2) + k(uest +2) = Mg + f(t)

MzZ+ Bz + kz = f(1)
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