PRATICA 3: “MOVIMENTO UNIDIMENSIONAL”

1. Esta Pratica aparece descrita na Apostila, da pagina 75 a pagina 85.

2. A Prética contempla dois Experimentos: (1) Péndulo Simples e (2) Plano
Inclinado.

3. Na elaboracgao do Relatdrio, vocés deverao seguir o Roteiro da Pratica que
aparece na Secao 3 (Parte Exerimental) dessa Apostilla, especificamente da
pagina 81 a pagina 83 para o Péndulo Simples, e da pagina 83 a pagina 84
para o Plano Inclinado.

4. E precisamente em consonancia com a declaragdo em pagina 17 e o Roteiro
mencionado acima que sugere-se, nas proximas paginas deste Documento,
como o Relatério deve ser organizado.

5. Em particular, a Se¢ao lll (de Resultados e Discussao) traz resumido o passo
a passo do Roteiro, com algumas dicas de interesse pratico de como organizar
as Tabelas para o calculo dos coeficientes angular e linear, e seus respectivos
erros, usando o Método de Minimos Quadrados (MMQ —com Férmulas nas
paginas 49-50), e como finalmente proceder na hora de tracar a melhor reta
gue passa entre os pontos experimentais, tal como deduzida do MMQ.

6. ASecdo lll (de Resultados e Discussao) inclui também a dica ou simplificacao
de como propagar a incerteza da aceleracdo de gravidade (g) que vocé ira
estimar nos dois Experimentos. Entretando, como vocés ja sabem, refiram-se
sempre a pagina 28 para entender as formulas relativas a como realizar a
propagacao de erro ou incerteza para cada tipo de operacdo: adicao,
subtracao, produto, etc.
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