Segunda lei de Newton, aplicada num referencial inercial.

D(mV)
Dt

D
Dt

Vpd%— M F

Sistema.

S18

Aplicando o TTR (B = mV eb= V):
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As forgas externas podem ser de superficie e/ou de corpo.
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Para um 4~C' indeformavel transladando em linha reta, o T'TR fornece:
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Como Vi~ é funcao apenas do tempo,
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Assim:

mycdye + — V.pd¥+ / VipV,. -ndA = F
ot Jyo Jsc Z

Para Vi~ constante:
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