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Aula #2 — Impressora 3D: Sistema Mecatronico
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Definicao

O que é um sistema mecatronico?
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O que é mecatronica?

Slsisuzs Eletronica
digizis de controle

fonte: aula da Profa. Maira M. da Silva
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O que é mecatronica?
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fonte: aula da Profa. Maira M. da Silva
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O que é mecatronica?

Injecao Eletronica: Sonda Lambda

Mistura muito rica!

Effective fone

Lambda
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fonte: aula da Profa. Maira M. da Silva
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O que é mecatronica?

Injecao Eletronica: Sonda Lambda

Detectar a concentracdo de oxigénio nos gases de escape, compara-la ao ar que esta
localizado internamente na sonda, e por meio de pulsos elétricos, informar a ECU se ha
excesso ou falta de oxigénio, para que a mesma faca as devidas altera¢Ges na proporgao

da mistura Ar/Combustivel.
fonte: aula da Profa. Maira M. da Silva
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O que é mecatronica?

Injecao Eletronica: Sonda Lambda

ECU

fonte: aula da Profa. Maira M. da Silva
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O que é mecatronica?
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Elementos de uma Maquina Ferramenta

gentro de Tarneamentc




Elementos de uma Maquina Ferramenta

controle de posicao

controle de velocidade
(eixo arvore)
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Elementos de uma Maquina Ferramenta

malha aberta VS malha fechada

controle de posicao exemplo: 400 passos / volta

controle de velocidade motor DC + encoder

(eixo arvore)
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Manufatura Aditiva (impressora 3D)




Alguns Processos
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FDM - fused deposition method

SLS — selective laser sintering
(powder bed)

= I =

____________

_______________________

Polimerizag¢ao ! S M_ m

SLA (stereolitografia)
DLP (digital light processing)

___________

______________________

https://all3dp.com
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https://all3dp.com/1/types-of-3d-printers-3d-printing-technology/

Técnicas Aditivas

SLAeDLP
linha “maker” linha “pro”
~ RS 20k ~ RS 50k
https://www.sethi3d.com.br/ https://formlabs.com

www.impressora3d.com.br
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https://www.sethi3d.com.br/
https://formlabs.com/
http://www.impressora3d.com.br/

Técnicas Aditivas
Digital Micromirror Device (DMD or DLP")
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https://www.youtube.com/watch?v=N4aUU3-PKQ4
https://www.youtube.com/watch?v=9nb8mM3uEIc&feature=iv&src_vid=N4aUU3-PKQ4&annotation_id=annotation_1620714875

Técnicas Aditivas

FFF (Fused Filament Fabrication) — FDM®

I” |I)

linha “maker” “semi-profissiona “profissiona

~ RS 5k ~ RS 15k > RS 400k

https://www.sethi3d.com.br/ www.gtmax3d.com.br/ www.makerbot.com/

https://www.stratasys.com
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Elementos da cadeia ( topologia / cinemdtica )

cartesianas delta
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Algumas Topologia de impressoras 3D
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Processo completo
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Visita aos Labs
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Visita aos Labs

- Dividir em grupos de 5 alunos
- Vamos visitar NETEF — LadDin e
- Nos labs:
- visualizar as impressoras
- caracteristicas
- construcado / topologia
- pecam para verem pecas fabricadas em cada Lab
- facam perguntas aos alunos de pods (Tiago e Joao)
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