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Aula de Exercícios 

1. Construa o diagrama de Bode das seguintes funções, 

G(𝑠) = 10
0,1𝑠 + 1

0,01𝑠 + 1
 

 

 



G(𝑠) = 10
0,01𝑠 + 1

0,1𝑠 + 1
 

 

 

 

 



𝐺(𝑠) = 10−2
10−4𝑠2 + 2 ∗ 10−3𝑠 + 1

10−6𝑠2 + 10−4𝑠 + 1
 

 

 

 



Extraído do exame final do curso de Signals and Systems, do MIT. 

2. Considere que as função de transferência  𝐻(𝑠) = 𝑌(𝑠) 𝑋(𝑠)⁄   representa o seguinte SLIT (Sistema Linear 

Invariante no Tempo), 

 

A resposta no domínio da frequência de 𝐺(𝑠) é dada pelo diagram de Bode da figura a seguir (frequência 

em escala log). 

 
A. Determine a expressão para 𝑔(𝑡), a resposta à entrada de uma função impulso  em 𝐺(𝑠).  

 

1. Em um sistema SLIT, a resposta à função impulso é a própria 
função de transferência (essa é sua definição). 

2. 𝐺(𝑠) → 𝑔(𝑡) é a função inversa de Laplace. 

 



B. Desenhe a aproximação do diagrama de Bode (magnitude e ângulo) para K=81.  

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



3. Relacione os três gráficos no arfquivo QUIZ.PDF em anexo 

 

Polos e Zeros Função Degrau Bode 
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Lembre-se: 

 

  


