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http://archive.ics.uci.edu/ml/
http://archive.ics.uci.edu/ml/datasets.html

… Datasets do repositório da UCI … University 
of California @ Irvine
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https://physionet.org/

… Datasets do repositório da PhysioNet
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… lembrem-se também do site Teses USP / 
Teses Unicamp, do IEEE Xplore, etc etc e
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Agora, identifique um “sistema multissensor #3” para o qual
efetivamente tenha dados (mirem 200 exemplares experimentais) 
para realizar ensaios computacionais em grupos de até 3 colegas

 Lista de sensores + descrição breve desses sensores

 Lista de alvo/s de medida/s

 Argumentos de não especificidade de cada sensor

 Argumentos de lucro com a eventual fusão / formação do array de sensores

.... +
 Caracterizações com ensaios computacionais dos valores das precisões  

isoladas versus precisão de multissensor/es ensaiado/s 

 Tabelamento e análise de compromisso custo e precisão das várias 
configurações de sensor isolado x multisensores de fusão, em diversas 
configurações, caso várias opções façam sentidos (busque ensaiar mais 
de uma)

 Em alguns casos, incluir no relatório a descrição do set up experimental 
e coleta dos dados levando à tabela de coletas experimentais (tabela 
similar à do problema tri-gases)

© Prof. Emilio Del Moral Hernandez
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• Qual a unidade (m, s, ºC, etc ...) da grandeza analógica estimada pelo multissensor? Se esta 
pergunta não pode ser respondida, tipicamente temos um alvo mal definido ... Considere repensar 
o seu projeto quando não houver clareza nesta resposta. 

• Elabore / argumente – em colaboração com seu grupo / colegas de sala - a não especificidade de 
cada sensor de sua proposta.

• Elabore também argumentos de complementaridade entre eles. Há contribuição incremental de 
cada sensor quando se foca em um único alvo de estimação? Elabore / argumente / detalhe.

• A grandeza analógica a ser estimada é conhecida em seus valores para um grande número de 
situações tabuladas / tabuláveis? Isto é necessário para a construção do fusor.

• Qual a fonte de dados numéricos? Como serão coletados? Quantos dados empíricos teremos para 
a calibração do sensor isolado e do fusor (125 como em nossa ilustração principal - sensores de 
gás -? Mais que 125? Menos?); E quantos sensores (3? Mais? Menos?)?; E quantos alvos de 
estimação compõem um único desses dados (3 concentrações a estimar? Mais? Menos?)?

• ... 

REFLEXÕES SOBRE O SISTEMA MULTISSENSOR #3
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• Valores 1/3 1/3 1/3 para as 3 seguintes componentes, que devem aparecer em separado no seu 
relatório entregue num único PDF

• Parte A) Relatório de estudos, debates em sala e de resultados dos ensaios computacionais para o 
sistema de sensores de gases (sistema multissensor #1); anexos A devem incluir as fotos de suas 
folhas de atividades entregues e os códigos e scripts executados. Trabalho feito individualmente.

• Parte B) Relatório de estudos, debates em sala, formalizações de seu sistema multissensor #2 e 
resumo de pesquisas bibliográficas de suporte, com lista de referências; anexos B devem incluir as 
fotos de suas folhas de atividades entregues. Trabalho feito individualmente.

• Parte C) Relatório de estudos, debates em sala e de resultados dos ensaios computacionais para o 
sistema de sensores #3 (ensaiável com grande número de dados); anexos C devem incluir [ as 
fotos de suas folhas de atividades entregues e ] os códigos e scripts executados. Trabalho 
desenvolvido individualmente ou em grupo de até 3 colegas, mas documentado individualmente.

Relatório de atividades em fusão em sistemas multissensores


