... A aderéncia do Modelo aos
dados de treino usa o Eqm (ou
RMS) como indicador e “motor” do
método do gradiente ... Mas e a
medida da qualidade do modelo
face aos dados de teste? Ela tem
que ser feita com o mesmo Eqm (/
RMS), ou podemos usar outras
medidas?
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Medindo qualidade de regressores ...

RMStreinorteste ¢ uma possibilidade para
refletir a distancia média entre o modelo e
dados empiricos ... E ¢ ja calculado
facilmente em bibliotecas que operam
otimizacdo de parametros de modelo com
base na minimizagdo do Eqm sobre os
dados empiricos

Mas o RMS nao ¢ a tnica medida de
qualidade para regressores e tampouco ¢
em geral a medida mais adequada para o
usuario final do modelo
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Coeficiente de determinacgéo (entre 0 e 1)

- um entre muitos exemplos de medida de qualidade distinta do RMS
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From Wikipedia, the free encyclopedia

Not to be confused with Coefficient of variation or Coefficient of correlation.

In statistics, the coefficient of determination, denoted R° or /* and
pronounced "R squared”, is the proportion of the variance in the
dependent variable that is predictable from the independent variable
(s)

Itis a statistic used in the context of statistical models whose main
purpose is either the prediction of future outcomes or the testing of
hypotheses, on the basis of other related information. It provides a
measure of how well observed outcomes are replicated by the
model, based on the proportion of total variation of outcomes
explained by the model [P

There are several definitions of R? that are only sometimes
equivalent. One class of such cases includes that of simple linear
regression where P is used instead of RZ. When an intercept is
included, then Pis simply the square of the sample correlation
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Ordinary least squares regression of Okun's law. &7
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values Ml If additional regressors are included, R? is the square of the coefficient
of multiple correlation. In both such cases, the coefficient of determination ranges

from 0 to 1
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Pergunta: O Egqm (ou RMS) indica a qualidade
do modelo? Onde usar Eqm ou onde nao?

Algumas potenciais medidas de qualidade em
regressores (cada aplicacao pode preferir
umas ou outras ...)

Egm e RMS

Modulo Médio do Erro

Maximo Médulo do Erro

Média dos Erros Positivos

Maximo Modulo dos Erros Positivos

Média dos Erros Negativos

Maximo Modulo dos Erros Negativos
Esses todos derivados dos erros acima, mas em suas versdes normalizadas,

com relacao ao modulo de y

« Estes todos acima, mas sujeitos a conhecimento de X (local) — qualidade
dependente do valor do argumento X da regressao

« Histograma de erros (ou seja, a “densidade de probabilidade de erros
empirica”)

« Faixa de valores de erros que se enquadram num certo numero de “deciles” —
ou terciles, ou quartiles, etc etc - da distribuicao de erros (seja sobre a
distribuicao o erro com sinal + -, ou seja sobre o erro em médulo)

« Combinacoes especificas de varios acima ... Como bem percebido por

colegas em sala, varias combinacdes fazem muito sentido, como informacao

de caracterizacao mais completa ao cliente / usuario do regressor!

*® ® & 8 & s e 9
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... Apropriacao dos dados dos 125
experimentos com os 3 sensores
nao seletivos de gases (pesquisa
do Prof Sebastiao e de Raphael)
para geragao do conjunto de
treinamento de redes neurais tanto
para um sistema de medida
monossensor quanto para um
sistema de medida baseado num
array de 3 sensores
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101

Compondo um ou mais multissensores ... Seja bi- ou tri-sensor
A) Organizando os dados adequadamente

A\ Emilio DMH 3l = =)

222a-Dados dos sensores de gases para ensaios focados - Salvo
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Compondo um ou mais multissensores ... Seja bi- ou tri-sensor
B) Definindo uma rede neural para a fusao dos dados
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Compondo um ou mais multissensores ... Seja bi- ou tri-sensor
B) Definindo uma rede neural para a fusao dos dados

F(x) = kx
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Treinando a RNA ...
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Compondo um ou mais multissensores ... Seja bi- ou tri-sensor
C) Observando e Avaliando a RNA treinada
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No MBP, usem os recursos de “copy graph” e “copy data”
(chequem num dos tutoriais)
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Alguns contornos
da atividade
para hoje
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Atividade em salaem PSI3___ - Prof Emilio. Folha #

Se a atividade tiver continuidade em outra/s aula/s nesta mesma pdgina, faga um risco herizontal de lada @ lado na
folha, explicite a nova data de continuagdo e a nova (se for o caso) natureza da tarefa de continuidade.

Nome: NUSP: Data: / /

Descreva brevemente a atividade combinada para hoje:

Sua contribuigio / sua produgdo:

O que faremos / que procedimentos / que rearranjos de
dados / que rotinas executaremos, para a apropriacao
dos dados e para a geragao dos arquivos para o
treinamento das redes neurais de tratamento da/s saida/s
do/s sensor/es para estimacdo da medida alvo?

Foquem num unico alvo de medida e contrastem as possibilidades
de medida baseada num monossensor e em mais de um sensor

© Prof. Emilio Del Moral Hernandez
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Exatamente, .... Em algumas atividades de PSI3472 conduzidas pelo Prof Emilio
sera proibido discutir suas ideias apenas consigo (ou s6 com o professor):

- Numa fase #1, ok ... temos a elaboragao e formalizagao solitaria da proposta/solu¢ao por vocé

- Numa fase #2 da atividade, vocé tera que vender a proposta/solucdo que formalizou para um colega de |
sala, que terd que questiona-la até a ultima virgula (e melhor que nao seja 0 amigo com quem sempre
forma grupo); Em seguida vocé fara o mesmo com a proposta do colega (questionara tudo que puder)

-
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