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Conteudo
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Conteudo

= Leis de Newton

Introducao

= Momento linear

Equacao do
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Filosofo natural

Alguimista

Astronomo

Teologo
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1643 - 1727
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Leis de Newton

1. Lei da inércia
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3. Lei da acao e
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Momento linear

Tambeém chamado de

L=mv
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Momento linear
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Conteudo

= Particula e corpo rigido
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A equacao do movimento de uma particula
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Corpo rigido

CONJUNTO de particulas

S 8

[ e
S @
S &=
ml_
S 3
o E

corporigido nGo se Cleforn

forcas inTernc

se cancelam!
A?C Lab SEM0501 — Prof. Dr. Thiago Boaventura 16/ 42

//h(/

A ) [ )

N
\- <



A equacao do movimento de um corpo rigido

CONUNTO de particulas
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Centro de massa

T da distancia
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A equacao do movimento de um corpo rigido

CONUNTO de particulas
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Conteudo
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Problema 13.1
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Problema 13.4
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Conteudo
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= Coordenadas normais e tangenciais
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Coordenadas normais e retangulares

movimentos
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Problema 13.48
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Conteudo

- “Take-home messages”

= Projeto PJ3

Conclusao
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“Take-home messages”
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“Take-home messages”

Coordenadas retangulares Coordenadas normais e tangenciais

movimento retilineo movimento curvilineo
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y Sistema de coordenada
X inercial
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Proxima aula

Coordenadas cilindricas cap. 13.6)
mMovimento angular e radial
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Proxima aula

Coordenadas polares/cilindricas cap. 13.6)
movimento angular e radial
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Proxima aula

Deﬂnlr momento
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Projeto PJ3

Deseja-se que a lamina de uma serra mantida na posicao horizontal realize o movimento
completo de vai-e-vem em 2 segundos. Um motor elétrico, com seu eixo motor girando
a 50 rad/s, esta disponivel para acionar a serra e podera ser instalado em qualquer
lugar. Projete um mecanismo que transfira a rotacao do motor a lamina de serra.
Apresente desenhos de seu projeto e os calculos da cinematica da lamina. Inclua
graficos da velocidade e da aceleracao da lamina, em funcao de sua posicao horizontal.
Observe que, para cortar totalmente a tora, deve-se permitir gue a lamina tenha
movimentos livres para baixo e de vai-e-vem.
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Projeto PJ3

7/ 1. Transcricao do enunciado

2. Desenho esquematico

. . Explicacao da proposta de solucao
\, 4. Calculos de cinematica

/ 1. Originalidade do projeto

2. Correcao dos calculos

. 3. Organizacao e clareza do relatorio
, 4- (Possivel apresentacao)
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Projeto PJ3

Segunda-feira
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Lista de exercicios para proxima aula...

K2

13.6, 13.16, 13.30, 13.593, 13.99
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