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Laboratorio de Controle de Robotica Avancada
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Movimento em Movimento curvilineo Velocidade &
VOO livre segue pode ser decomposto tangente a
uma trajetoria em movimento trajetoria e
parabolica retilineo ao longo aceleracéo a
dos eixos X, Y, Z hodografa
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V= v+ 2a.(y — V,):

3 equacoes independentes
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Vovimento curvilineo r =i+ yj+ 2k
pode ser decomposto y
. r
efn, movimento v=—=ui+uv,j+ vk
retilineo ao longo dt
- dv : :
dos eixos X, Y, Z a=— =a,i+a,j+ a.k

dt
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Eixo normal
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Sempre do lado cCONcavo da curva
Raio da curva
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Velocidade
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Aceleracao

A — f)llt +Uf1t

e

Direcao vVaria, magnitude constante
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Aceleracao

o o U
a = VUt + VUt dug = (;) Uy

Tangencie

GComp. Normal €

a— a+U¢t +— ApUp

Ay = U V2
an:_
a ds = v dv 0
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Aceleracao — Casos particulates

a = a;+Ut + A, Unp Ay = U Ay, =

Componente tangencial da aceleracao representa a taxa
de variacéo temporal na Intensidade da velocidade
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Aceleracao — Casos particulates
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alor constante: @ = a,, = —

Componente normal da aceleracao representa a taxa de
variagcdo temporal na dire¢ao da velocidade

aceleracao centripeta
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Problema 12.117

Componentes
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Coordenadas polares

Cilindricas

Componentes
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Posicao

Cilindricas
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Aceleracao

V = U,-Uy + UgUp
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a = a,U, + apUp
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Coordenadas cilindricas
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Exemplo 12.18

Componentes

Cilindricas

r =100t mm |

v,apara t=1s

SEM0501 — Prof. Dr. Thiago Boaventura

33/ 40



Conteudo
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= Proxima aula...

Conclusao
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“Take-home messages”

Aceleracao

-

Componente tangencial da aceleracao representa a taxa
de variacéo temporal na intensidade da velocidade

Componente normal da aceleracéo representa a taxa de
variacéo temporal na dire¢ao da velocidade
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“Take-home messages”
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Proxima aula...
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Lista de exercicios para proxima aula...

X

E 12.118, 12.140, 12.151, 12.157, 12.165, 12.173

(.
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