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• Vibrações de sistemas de 1 GL

• Vibrações de sistemas com 2 GL

• Vibrações de sistemas com n GL

• Vibrações de sistemas contínuos

• Ilustrações experimentais
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Visão geral

• Livres

• Forçadas harmônicas

• Forçadas gerais

• Soluções analíticas [integração e Laplace]

• Soluções numéricas

• Soluções numéricas por Elementos Finitos
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Elementos 
principais
usados para 
modelar um 
sistema dinâmico
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2.1 Introdução

Slide 5
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Sistemas de 1 GL: comentários sobre idealização [ou modelagem]
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1.8 Determine a mola 

equivalente deste sistema
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Exercícios
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K_eq=3k/4
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Movimento harmônico
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https://academo.org/demos/wave-interference-beat-frequency/

https://academo.org/demos/wave-interference-beat-frequency/

