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Pré-requisitos

Conhecimento
necessario

Bibliografia

Avaliagao

Recuperacao

Prof. Dr. Thiago Boaventura
tboaventura@usp.br, (16) 3373-9387
Sala 29113, Prédio da Engenharia Mecatronica, 2° andar

Diego P. Fracasso
diegofracasso@usp.br

Segunda-feira, 16:20 - 18:00, Sala B02
Quarta-feira, 16:20 - 18:00, Sala B02

Segunda-feira, 18:30 - 19:30, Sala a definir

Engenharia de Producgao, Semestre 2018.2
Aprender os conceitos fundamentais de dindmica de particulas e corpos rigidos;
Aprender a formular e resolver problemas dindmicos

SEMO0500

Algebra linear, Calculo vetorial, Fisica bésica

HIBBELER, R. C. Dindmica: mecdnica para engenharia. 12. ed. Sao Paulo: Prentice Hall, 2011.
BEER, F.; JOHNSTON, E.; CORNWELL, P. Mecédnica Vetorial para Engenheiros - Dindmica:.
9. ed. Porto Alegre: AMGH, 2012.

MERIAM, J. L.; KRAIGE, L. G. Mecdnica para Engenharia - Dindmica. 7. ed. Rio de Janeiro:
LTC, 2016.

Provas (Nprovas): 2 provas (P11, P2) em sala de aula, com consulta a formulario fornecido
Nprovas = 0-451\IP1 + 0.6NP2

Participagao (Npqrt): exercicios em sala de aula (Neger), € projetos (Npro;)
Npart = O-5Nexer + 0~5Nproj

Nota final: N = 0.6Nprovas + 0.4Npart
Critério para aprovagao: N > 5.0

Caso N < 5.0, nota final depende da nota na prova de recupera¢ao (Ny..), e sera dada por:
Nfinal = 5 s 5 < Npee < (10 - N)
Ninal = S Neee) g0 N, > (10 — N)
Ngnal = N se Nyee < 5


mailto:tboaventura@usp.br
diegofracasso@usp.br

Programa e calendario da disciplina

Cinematica de um
ponto material em 2D
(Cap. 12)

Cinematica de um
corpo rigido em 2D
(Cap. 16)

Prova

Eq. do movimento em

2D (Cap. 13 e 17)

Trabalho e energia em
2D (Cap. 14 e 18)

Impulso e quantidade
de movimento em 2D
(Cap. 15 e 19)

Revisao geral

Prova

Janta da consagracao

Prova de recuperagao

#1

#2
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48
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13/11/2019
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20/11/2019
25/11/2019
30/11/2019
Margo/2020

Apresentagao e introdugao

Movimento retilineo: movimento continuo e irregular

Movimento curvilineo geral e componentes cartesianos

Movimento curvilineo: componentes normal, tangencial, e cilindricos
Movimento relativo: cabos, roldanas, sistemas em translagao

PJ1 - Elaboracao de exercicio sobre cinematica de ponto material

Movimentos de translagao e rotagao

Velocidade e aceleragao relativas, centro instantaneo de velocidade nula,
referenciais em translagao

Movimento relativo de sistemas articulados

PJ2 - Cinemética de corpo rigido

P1

Leis de Newton, equacao de movimento em coordenadas Cartesianas e
tangente /normal (ponto material)

Equagoes de movimento coordenadas polares/cilindricas (ponto material),
Momento de Inércia

Equagoes de movimento (corpo rigido)

PJ4 - Equacao de movimento

Principio do trabalho e energia (ponto material)

Forgas conservativas, conservagdo da energia (ponto material)
Principio do trabalho e energia, conservagao da energia (corpo rigido)
PJ6 - Trabalho e energia

Principio do impulso e quantidade de movimento (ponto material)
Conservacao da quantidade de movimento, colisdo (ponto material)

Quantidade de movimento e momento angular (ponto material)
Principio do impulso e quantidade de movimento linear e angular para
corpos rigidos

PJ7 - Impulso e quantidade de movimento

Cinematica e cinética

P2

Corregao P2 em sala de aula

Jantar por conta do professor - cardapio a ser definido.
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