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Introdução
O projeto Robótica Educacional é uma parceria entre a Escola

Estadual Miquelina Cartolano e a Escola de Engenharia de

Lorena visando a promoção da cultura científica e tecnológica

por meio do desenvolvimento de projeto de engenharia sob o

tema Robótica Educacional junto aos estudantes de ensino

médio daquela Escola.

Os alunos ingressantes do curso de graduação de Engenharia

Física (EF) matriculados na disciplina Introdução à Engenharia

Física atuaram como monitores dos estudantes da Escola

Miquelina Cartolano, realizando a capacitação em eletrônica e

programação em Arduino. Os projetos foram propostos e

preparados pelo alunos de EF, sendo que os estudantes da

Escola Miquelina Cartolano foram treinados para apresentar os

projetos na culminância da atividade eletiva da escola.
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Ciência inclusiva: Genius Arduino
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Arduino: placa e IDE

Tinkercad:  prototipação virtual de projetos 
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