Programa da Disciplina SEL0417 — Fundamentos de Controle
Prof. Rodrigo Andrade Ramos

1° semestre de 2019 (Turma: Enfase em Eletrdnica)
Horarios das aulas: 2% e 4* feiras — 10:10 a 12:00 — Salas D09 e D10

a) Programacao

Periodo Topicos
29/04 a 06/05 Analise da resposta no tempo de sistemas de 12 e 22 ordem
08/05 Avaliacdo da estabilidade relativa pelo método de lugar de raizes
13/05 a 20/05 Anélise da resposta em frequéncia de sistemas de 12 e 22 ordem
22/05 a 27/05 Margens de estabilidade relativa e critério de Nyquist
29/05 a 03/06 Projeto de compensadores de fase e de controladores Pl e PID
10/06 a 17/06 Modelagem de sistemas dinamicos em espaco de estados
19/06 Prova 1
26/06 Prova 2
b) Avaliacao

NF =0,7* NP1 + 0,3 * NP2
sendo NF = Nota Final; NP1 = Nota da Prova 1; NP2 = Nota da Prova 2.

c¢) Disponibilidade

Professor: tercas-feiras, entre 10:00 e 12:00 e entre14:00 e 16:00
Sala 26470 — Prédio Novo do SEL — contato: rramos@usp.br

Monitora: tercas-feiras, entre 19:30 e 20:30 (contato: fundamentosdecontrole@gmail.com)
Sala a combinar (sera reservada pelo monitor nas respectivas datas)

d) Software

Matlab (www.mathworks.com) — proprietario
Scilab (www.scilab.org) — livre
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